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1. INFORMACION GENERAL DE SEGURIDAD

1.1

Informacion de Seguridad

Los instrumentos VibroSystM estan disefiados de acuerdo a la norma EN 61010-1
(2001). Este manual contiene informacién y advertencias que deben ser respetadas
para mantener a los instrumentos en buenas condiciones y asi garantizar una
operacion segura.

A
A

Los mensajes de Advertencia - Peligro identifican condiciones o practicas que
podrian causar dafio al cuerpo y resultar en dafio a la cadena de medicion y a
cualquier otro equipo al cual esté conectado.

Los mensajes de Precaucion identifican condiciones o practicas que podrian
resultar en la pérdida permanente de datos.

& Advertencia - Peligro A Precaucién

Para usar las cadenas de medicion descritas de manera correcta y segura,
lea y obedezca todas las instrucciones de seguridad o advertencias que se
dan a lo largo de este manual.

Para evitar una descarga eléctrica, heridas en las personas o incluso la
muerte, lea cuidadosamente la informacién bajo el titulo “Informacion sobre
seguridad” antes de intentar instalar, usar o dar servicio a las cadenas de
medicion.

Ademas de esto, siga todas las practicas y procedimientos de seguridad
aceptadas de manera general que se requieren cuando se trabaja con, y
alrededor de la electricidad.

Para una operaciobn segura y garantizar que su sistema funciona a su
capacidad optima, la instalacion y procesos de ajuste deberan ser manejados
Unicamente por especialistas de servicio entrenados por VibroSystM

Precauciones de seguridad

e A pesar de que la mayoria de los instrumentos y accesorios normalmente son
usados en niveles de tensibn que no son necesariamente peligrosos, las
condiciones de riesgo pueden estar presentes en algunas situaciones.

e Este producto estd disefiado para ser usado por operadores calificados y personal
de mantenimiento que reconocen los peligros de descarga y que estan
familiarizados con las precauciones de seguridad requeridas para evitar posibles
heridas. Lea y obedezca toda la informacion sobre instalacion, operacion y
mantenimiento de manera cuidadosa antes de usar el producto.

Instale y use las cadenas de medicion solamente de la manera en que ha sido

especificada en este manual. De otro modo, el nivel de proteccion suministrado para
la cadena de medicion podria debilitarse.
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No use este instrumento en ambientes hiumedos.

En cualquier momento en que exista una probabilidad de que la proteccion de
seguridad se encuentre debilitada, inutilice este instrumento y asegurelo en contra
de cualquier operacion involuntaria.

Asegurese de que este instrumento reciba servicio Unicamente por personal de
servicio calificado.

Para evitar riesgo de descarga, conecte la fuente de alimentacion a una linea de
alimentacion apropiadamente aterrizada. Si se necesita usar un cable de
alimentacion de dos conductores, se debe conectar un cable de aterrizamiento
protector entre la terminal de tierra y la tierra fisica (earth ground) antes de conectar
el cable de alimentacion o de operar este instrumento.

Nunca opere este instrumento con la tapa removida o con el gabinete abierto.

Tenga precaucion cuando se trabaje con tensiones que estén sobre los 30 VCA rms,
42 VCA pico o 42 VCD, puesto que estas tensiones representan un riesgo de
descarga.

Use Unicamente el fusible o fusibles de remplazo especificados por este manual.

Nunca maneje este instrumento alrededor de gases explosivos, vapor o polvo.

Simbolos eléctricos y de seguridad que aparecen en este manual y sobre el
instrumento:

Los mensajes de Advertencia - Peligro identifican las condiciones o practicas que
podrian causar dafio al cuerpo humano y resultar en dafio al instrumento y a cualquier
otro equipo al cual esté conectado. Las condiciones incluyen un riesgo de descarga
eléctrica (pudieran estar presentes una tension > 30 V¢, 0 Vea

pico).

Los mensajes de Precaucion identifican condiciones o practicas que podrian resultar en
la pérdida permanente de datos.

Enfatiza Informacidn importante

IEC 5032 CA (Corriente Alterna)

Tierra fisica

Terminal de cable de proteccion

Comun para electrénicos — no enlazado a tierra fisica

O @ B

isox

Comun aislado — no enlazado a tierra fisica ni al comun para electrénicos

N

(Blindaje) cables de blindaje a tierra fisica, terminal de chasis o carcasa; enlazado a
tierra fisica

Categoria | de sobrevoltaje (instalacién o medicién)

()]
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2. DESCRIPCION GENERAL DE PCU-5000 Y ZPU-5000

La unidad de procesamiento multientradas PCU-5000 y la unidad de adquisicion y
procesamiento de datos multientradas ZPU-5000, comparten muchas caracteristicas.
Estas unidades son instrumentos multicanal de adquisicion disefiados para monitorear y
proteger maquinas rotativas grandes como pueden ser los turbogeneradores, los
generadores hidroeléctricos y los motores grandes. Ambas unidades pueden monitorear
de manera simultanea pardmetros mdltiples en maquinas rotativas grandes y
comunicarse con la plataforma de software ZOOM.

Sin embargo, mas all4 del parecido en cuanto a dimensiones y panel de usuario, la
unidad ZPU-5000 ofrece tipos adicionales de mediciones y de procesamiento. Siempre
que esté instalada en una configuracion de red incluyendo un Controlador ZOOM, la
ZPU-5000 ofrece un monitoreo completo en linea, analisis en tiempo real, proteccion,
administracién de alarma y tendencia de maquinas rotativas grandes. La PCU-5000
puede ser instalada ya sea en una configuracion de red incluyendo un Controlador
ZOOM, permitiendo la recoleccion de mediciones de tendencia y alarma o en una
configuracion como elemento Unico para un monitoreo y proteccién basicos en tiempo
real.

Cuadro 1: Capacidades de ZPU-5000 y ZPU-5000

Software complementos y Red de la | Red de la FI;?elrJni(r)lct)g
mediciones disponibles ZPU-5000 | PCU-5000 .
unico
e Software ZOOM Platform
ZOOM Application X X
ZOOM Configuration X X X
ZOOM Server X X
ZOOM Viewer X X
e Complementos (servicio mas madulo de tarea):
ZOOM Diagnostic y Orbit X
ZOOM Look 5000 X X
ZOOM ThermaWatch X X
ZOOM Modbus RTU X X
¢ Mediciones ZOOM disponibles:
Firma X
Polo X
Muestreo X
Tendencia X X
Alarma X X
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Categoria de Medicion.

Este instrumento esta disefiado para ser usado para mediciones de baja tension en
circuitos ambientales de categoria | de medicion.

Las sefiales de medicion, control y E/S de datos no estan directamente conectados a
tensiones de red de alimentacion, ni a fuentes de tensién con sobre voltajes transitorios
altos, o son circuitos secundarios protegidos derivados de la red de alimentacion . Este
instrumento esta protegido en contra de transitorios hasta de hasta 26V max.

Nunca conecte este instrumento a circuitos ambientales de categoria ll, Ill o IV de
medicion.

2.1 Caracteristicas y Funcionalidades de la ZPU-5000

La ZPU-5000 desarrolla varios tipos de mediciones en modos automatico y de prueba,
procesa datos, revisa condiciones de alarma y transmite datos al Controlador ZOOM
ejecutando el Software ZOOM para interpretacion rapida de datos de la condicién de la
maquina. La ZPU-5000 usa un enlace de comunicacion TCP/IP de alta velocidad para
comunicarse con el Controlador ZOOM. Se ofrecen diferentes complementos para la
plataforma de software ZOOM que mejoran las funcionalidades de la ZPU-5000.

La ZPU-5000 puede sincronizar la adquisicién de todos los pardmetros con el paso de
cada polo del rotor para maquinas de polos salientes. Rastrea hasta 16 entradas de alta
velocidad (entrehierro, desplazamiento, vibracion, etc.) desde posicidén en reposo hasta
condiciones de extrema velocidad de la maquina bajo vigilancia. Se puede extender el
rango de monitoreo y sus capacidades al interconectar ZPUs adicionales.

El paquete de manuales para la ZPU-5000 consiste de un Manual de Usuario el cual
incluye una seccion sobre instalacion y cableado y el manual del complemento ZOOM
Diagnostic para ZOOM Platform 6. El manual para usuarios contiene informacién sobre
especificaciones, instalacion, cableado y sefiales del panel frontal durante la operacion.
El manual de ZOOM Diagnostic trata de la configuracion, el monitoreo en tiempo real y
el analisis de datos desde una PC (Controlador ZOOM) que ejecuta el software
ZOOM 6.

2.2 Caracteristicas y Funcionalidades de PCU-5000

La PCU-5000 rastrea hasta 16 entradas de alta velocidad (una mezcla de presion,
desplazamiento, vibracion, etc.) y revisa condiciones de alarma desde posicién en
reposo hasta extrema velocidad de la maquina bajo vigilancia. Se puede extender el
rango de monitoreo y capacidades al interconectar ZPUs adicionales usando el
complemento ZOOM Look 5000.

La PCU-5000 puede ser operada localmente, sin conexion al Controlador ZOOM o
puede ser enlazada por medio de su puerto Ethernet de 10/100 Mpbs a una red
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incluyendo un Controlador ZOOM. Dependiendo del modo de operacion seleccionado,
estan disponibles dos paquetes de software:

1) ZOOM Platform para PCU-5000 como elemento Unico, incluye 3 componentes:

ZOOM Configuration (Interfaz de Configuracion de Sistema)

ZOOM Look 5000 (Software del Usuario — Complemento para la Operaciébn como
Elemento Unico de PCU-5000)

ZOOM Look 5000 (Software del Usuario — Firmware para la Operacion como
Elemento Unico de PCU-5000)

2) ZOOM Platform para la red PCU-5000, incluye 6 componentes:

ZOOM Server (Servidor de Base de Datos y Comunicacion)
ZOOM Application (Interfaz del Usuario)

ZOOM Configuration (Interfaz de Configuracion del Sistema)
ZOOM View (Interfaz del Usuario para Gréaficos de Tendencia)

ZOOM Look 5000 (Software del Usuario — Complemento para la operacion de la
PCU-5000 en red

ZOOM Look 5000 (Software del Usuario — Firmware para la operacion de la PCU-
5000 en red)

Este software debe instalarse en una computadora, a la cual se hara referencia dentro
de este manual como Controlador ZOOM.

@

Note que toda la informacién futura presentada en este manual aplica tanto la
unidad PCU-5000 tanto como para la unidad ZPU-5000.

2.3

E0S03098

Generalidades de los Componentes Principales de PCU-
5000y de ZPU-5000

La unidad esta disefiada para ser instalada en
un gabinete tipo estante apropiadamente
ventilado.

Las dimensiones totales del gabinete son:

Altura 133.4 mm [5.25 pulg.]

Ancho (frontal) 482.6 mm [19.00 pulg.]
Ancho (posterior)  442.5 mm [17.42 pulg.]
Profundidad 457.2 mm [18.00 pulg.]
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VISTA FRONTAL

ZPU-5000

E1201094

° Pantalla Fluorescente al Vacio (VFD)

La Pantalla Fluorescente al Vacio exhibe los mensajes en una matriz de puntos de 256
* 128. En modo mend, la pantalla presenta la informacién de configuracion organizada
como explorador de menus, En modo monitoreo, los valores medidos son desplegados
en una combinacién de graficas de barras y texto para su identificacion.

° Teclado

El teclado de 7 botones permite la configuracion de pardmetros seleccionados o la
exploracion a traves e diferentes desplegados

El boton MENU da acceso al menu de configuracion de la unidad para revisar o
cambiar parametros de configuracion. Una vez que la unidad ha completado su rutina
de inicializaciébn y comienza a ejecutarse en Modo Monitoreo, al presionar el botén
MENU permite el cambio entre el Modo Monitoreo y el Modo Men(.

En Modo Menu use el boton ENTER para acceder a niveles de submenu, para registrar
una seleccion o para habilitar o inhabilitar una caracteristica.

En Modo Menu, el boton CANCEL se usa para cancelar una seleccion cuando se haya
solicitado una confirmacion. El botén CANCEL también permite moverse de regreso por
el mend, un submenu a la vez.

Las cuatro teclas direccionales permiten la configuracién de la unidad cuando estan en
el modo Menu o explorar cuando estan en el modo Monitoreo.
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° Lamparas piloto OK (LED OK)

El LED System OK confirma la integridad de la operacién del sistema.

El LED Channel OK confirma la integridad del bloque frontal de las cadenas de
medicion (sensores y cables) y la etapa de entrada de todos los modulos analogicos de
entrada y salida.

° Lamparas piloto (LED) de Aviso de Alarma

El LED ALARM ACKNOWLEDGE provee una notificacion visual acerca del
accionamiento de una alarma.

El LED CHANNELS ALERT/DANGER provee una notificacion visual instantanea acerca
de la violacion de umbrales de alarma pre-establecidos en los canales de entrada de
procesamiento seleccionados.

° Puerto USB

El puerto USB permite la conexioén de un dispositivo portétil de almacenaje para copiar o
guardar la configuracion o inclusive actualizar el firmware.

§ ALERT/DANGER Memoria Portéatil USB.

| & CHANNEL

|-_
El panel frontal contiene un puerto USB
para aceptar una memoria portatil. Se
puede almacenar una configuracion
completa de sistema y un sistema de
firmware en una memoria portatil, para

copiarlo o mejorarlo.

Una memoria portati USB puede ser
i insertada en el puerto USB aun cuando la
EATOER - unidad esté funcionando.

Precaucioén

. . Las memorias USB Smart U3 no son compatibles con el sistema operativo
ZPU-5000. Aparte de esta restriccion, cualquier memoria USB portatil
formateada a FAT32 puede ser usada.
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La configuracion del sistema almacenable en memoria portatil incluye:

e Informacion relacionada al sistema:

- Configuraciones de pantalla
- Firmware anal6gico de entrada/salida

- Firmware del procesador de la tarjeta
madre

- Toda la instalacion complementos

e Parametros de entrada/salida
analdgica:
- Tipo de sensor de entrada
- Rango de entrada

- Unidades de medida de Ila
entrada

- Procesamiento

- Rango de salida

- Unidades de salida
- Umbrales de alarma

12
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VISTA INTERNA

Ex1 07 0EF

Tarjeta de comunicacion sobre la tarjeta madre.

° Fuentes de Alimentacion

Las unidades PCU-5000 y ZPU-5000 contienen dos fuentes de alimentacion que
proveen los +5VCD y +24VCD necesarios para alimentar los componentes electrénicos.
Las fuentes de alimentacién aceptan una tension de entrada de linea de CA universal
(100 a 240 VCA, 50 a 60 Hz).
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‘ Tarjeta Madre

Las unidades PCU-500 y ZPU-5000 estan basadas en un procesador industrial clase
Pentium-3. Esta tarjeta madre funge como un puente entre los médulos y el Controlador
ZOOM La tarjeta madre administra todas las tareas relacionadas a:

- Los datos enviados al Controlador ZOOM

- Las comunicaciones entre PCU-5000 o ZPU-5000 y el Controlador ZOOM

Controller u otro sistema (SCADA)
- Administracion de desplegados en pantalla
- Funcionalidades del puerto USB

Nota: Aun cuando la tarjeta madre deje de operar, el médulo de control y todos los
mobdulos Analdgicos de E/S permanecen operacionales.

° Bahia de Expansion.

La bahia de expansién contiene 10 ranuras para modulos:

e Las ranuras del numero 1 al 8 estan dedicadas a los mdédulos analdgicos E/S de
doble canal

e La ranura numero 9 esta dedicada al médulo de control

e Laranura numero 10 esta dedicada al modulo de comunicacién
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VISTA POSTERIOR

WA
5 WATTS
L

E31070801

o Médulos analdgicos de E/S

Hasta 8 mddulos analdgicos de E/S de doble canal reciben y procesan sefales de
diferentes sensores y acondicionadores. Cada mddulo esta configurado de fabrica para
recibir ya sea corriente, tension o sefiales ICP (Sensor Piezoeléctrico) de dos fuentes
diferentes, a las cuales se les aplica un proceso digital. También estan disponibles
modulos personalizados para otros tipos de sefales.

Cada canal también soporta cuatro salidas analégicas y cuatro salidas de colector
abierto para el control de relés de alarma remota.

El cableado permanente esta basado en conectores removibles hembra con terminales
de tornillo, que permiten una conexion rapida.

@ Moédulo de Control

Este modulo complemento supervisa las sefiales de control y sincronizacién para el

PCU-500/ ZPU-5000. Las entradas y salidas relacionadas incluyen:

. Dos entradas para la sincronizacion en maquinas de almacenamiento de energia por
bombeo; sefial 1/rev.

« Una salida para sincronizacion tratada de sefial 1/rev (normalizado de 0 a 5 V,
ancho de pulso= a 500us.)

« Una entrada para una sefial de disparo externo desde un generador de pulso
(necesario como referencia cuando se tomen mediciones de firma y de polo en
méaquinas con rotor de polos no salientes, o sistemas donde los sensores de
entrehierro no se requieren.)

. Una entrada para una sefial de disparo de adquisicion (usada para disparar la
adquisicion con una sefial externa).

. Una entrada para una inhibicion de alarma (usada para apagar la activacion de los
relés)
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. Una entrada para sefial de direccion de la rotacion (aplicaciones de almacenamiento
de energia por bombeo).

. Una salida para manejar al relé de “System OK”
« Una salida para manejar al relé de “Channels OK”
« Dos relés para uso futuro

o Moédulo de Comunicacion.

Este médulo habilita la comunicacién con diferentes instrumentos:

« Un puerto Ethernet de 100Mpbs para comunicacion con el Controlador ZOOM

« Dos puertos serie RS-422/RS-485: duplex completo RS-422 o semi duplex RS-485
para comunicacién con las cadenas de medicion digitales BTV-100 y TW-Stator,
Modbus RTU, ZOOM Look (STATE-100)

« Un puerto usb para conexion del dispositivo portatil de almacenamiento para copiar
la configuracién o actualizar el firmware.

@ Entrada de Alimentacién

Conexion de entrada de CA para la fuente de alimentacién

Un conector removible hembra con terminales de tornillo de 3 posiciones permite el
cableado de la entrada de alimentacion de CA. La unidad ZPU-5000 deberd ser
instalada de acuerdo a codificaciones electricas nacionales y locales.

@ Fusibles de Proteccién (2)

El sistema cuenta con una proteccion de doble fusible. Remplace Unicamente con el
mismo tipo de fusible: de fundido lento 250V, 3.15A,5x20 mm.

@ Terminal de conductor protector @

La Terminal de conductor protector en el panel posterior debe estar conectada a un
punto de aterrizamiento de acuerdo a las regulaciones locales. El aterrizamiento a
través de la Terminal de conductor protector es crucial para propdsitos de seguridad asi
como para suministrar una mejor eficiencia contra las perturbaciones ESD y EMI.
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3. INSTALACION DE LAS UNIDADES PCU-5000 & ZPU-5000

A pesar de que de manera general es entregada como parte de un sistema completo,
instalada y precableada en un gabinete nuevo, las unidades PCU-5000 y ZPU-5000
también se puede ordenar por separado como una adicibn a una instalacion ya
existente.

3.1 Consideraciones preliminares para la Instalacion del
Estante o Gabinete de 19”

Las siguientes pautas le ayudaran a planear la configuracion de su equipo en estante:

. Permita suficiente margen alrededor del estante o gabinete para darle
mantenimiento.

. Los estantes cerrados deben contar con una ventilacién adecuada puesto que cada
componente genera calor. También debe tener una circulacion de aire apropiada
con la ayuda de ventiladores y ductos de escape en ubicaciones adecuadas para
mantener el estante cerrado presurizado y mantener una temperatura por debajo de
los 40° C.

. Cuando se monte una unidad en un estante cerrado asegurese de que la carcasa
de la unidad no bloqueara los puertos de escape o de toma de aire.

. El uso de deflectores puede ayudar a aislar el aire de entrada del aire de escape, lo
cual también ayuda a pasar aire fresco a través de la unidad. La mejor ubicacion
para los deflectores depende de los patrones de flujo de aire dentro del estante.

. El cableado debe ser mantenido lejos de las fuentes de ruido eléctrico, de las lineas
de alimentacién y de luminarias de tubos fluorescentes. Aleje a los cables de sefal
de los cables de alimentacion.

. La unidad debe ser mantenida lejos de fuentes de polvo eléctricamente conductor
asi como de agua o humedad.

« El calor generado por los equipos montados cerca del fondo del estante puede ser
arrastrado hacia los puertos de toma de aire de otros equipos montados por encima
de éstos. Cuando se monten en un estante o gabinete cerrado de 19 ", se sugiere
dejar un espacio de al menos 5 1/4" (3U) por encima de cada componente para una
correcta ventilacion. Se deben instalar ventiladores internos entre las unidades ZPU-
5000 y PCU-5000 para evitar bolsas de aire estancado.

Los angulos de soporte laterales son necesarios para la instalacion de la unidad.

3.2 Accesorios y Suministros Necesarios.

« Pinzas corta cable

« Pinzas pela cable

« Destornillador plano de 2.4 mm (para conectores de sefial removibles de 3 y 5
posiciones)

o Destornillador plano de 3 mm (para conectores de entrada de alimentacion
removibles de 3 posiciones)
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« Destornillador Philips del nimero 2 (para aflojar los tornillos cautivos de los
maodulos)

« Extractor de conectores removibles

. Cables para interconexion de Ethernet preensamblados, o bien herramientas y
suministros (cable y conectores) para ensamble en campo

. Cable para la entrada principal de alimentacién

« Alambre de aterrizamiento

. Cables para sefial de entrada y salida

« Soportes de bastidor para montar la unidad ZPU-5000
« Tuercas de jaula y tornillos

3.3 Instalacién de la unidad en un Gabinete o Estante de 19”

Instale los angulos de soporte
lateral y ajuste a la altura
correcta.

E0206064A

En un estante con ventanas
cuadradas de 3/8" se usan
tuercas de jaula.

E0206066
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E1007088

Deslice la unidad en el
estante y use 4
tornillos en la placa

frontal para
mantenerla en su
lugar.

3.4 Instalacion o Remplazo del Médulo

E2302094

E3107088

Para remover el conector en un médulo:

1. Afloje los dos tornillos que aseguran el
conector al médulo;

2. Use el extractor para jalar un conector
cableado fuera de su socket.

Un médulo puede ser removido, aflojando los
dos tornillos cautivos que lo aseguran a la
unidad (Phillips num.2), para después
deslizarlo fuera de la bahia de expansion.
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Una vez que se han aflojado los tornillos
cautivos, un médulo puede extraerse
tirando de ellos.

Después de que remplace un médulo
recuerde siempre apretar los tornillos
cautivos.

3.5 Cableado de las Unidades PCU-5000/ZPU-5000

& Advertencia-Riesgo & Precaucion

e La conexion atierra y el suministro de alimentacion de las unidades PCU-5000/ZPU-
5000 deben ser instaladas de acuerdo a codigos eléctricos nacionales y locales.

e Para garantizar la proteccion el alambre de aterrizamiento del chasis debe ser de un
calibre mayor que el del cable de aterrizamiento asociado con la entrada de CA.

3.5.1 Entrada de Alimentacién

El método mas comun para conectar el suministro de alimentacién de CA es a través de
un cordon de alimentacién aterrizado de tres cables (no suministrado) cuya clavija que
se conecta a un enchufe de pared aterrizado, el conjunto clavija — enchufe sirve como
dispositivo de desconexion principal.

Para propésitos de seguridad también se debe incluir un disyuntor de 15A en el
cableado de entrada CA. Se pueden conectar diferentes instrumentos a un circuito
protegido por un disyuntor; sin embargo cada instrumento debe tener su propio
dispositivo de proteccion.

Entrada de alimentacién
Conector removible de 3 posiciones

Tierra Verde

|

Neutro CA

Elanco

E2B0E06A2
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Caracteristicas mecanicas:

Conector macho para panel de 3

posiciones con brida roscada: Phoenix Contact DFK-MSTB2.5/3-GF-5.08
Conector hembra complementario con

brida de tornillo: Phoenix Contact MSTB 2.5/3-STF-5.08
Medida recomendada del alambre: 1.5 mm2 [AWG16] (clasificacion 300V)

Caracteristicas eléctricas:

Rango de tension de entrada: 100-240VCA

Frecuencia de la linea: 50-60Hz.

Consumo de energia: 40W (solamente la unidad, sin médulos)
65W (unidad con 10 médulos)

Remplazo de fusible: 5x20,250V / 3.15A, de fundido lento

3.5.2 Terminal de conductor protector

La terminal de conductor protector
debe estar conectada a un punto de
aterrizamiento de  acuerdo a
regulaciones locales. El
aterrizamiento es esencial para
propositos de seguridad, asi como
para suministrar una mejor eficiencia
contra las perturbaciones ESD y EMI.

Caracteristicas Mecanicas:

Medida del alambre:
' al menos 1.5 mm? [AWG de 16],
SETOE hasta 6 mm? [10 AWG]
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3.6 Modulos Analdgicos de E/S de Doble Canal

CANAL IZQUIERDO @ CANAL DERECHO
e
——— T\
ol[&Jol
Salida sin tratar (0/10V) } s ﬁ > = ,‘[ salida sin tratar (0/10V)
= EH Lol G
Salida sin tratar (4/20 mA) | boy Salida sin tratar (4/20 mA)
== | o=
Salida de tendencia (0/10V) 1 te ::_ Salida de tendencia (0/10V)
: =l = | =
Salidas salida de tendencia (4/20V) e P n salida de tendencia (4/20V) Salidas
o] ]
Controlador de relé (LO) Po e # Controlador de rele (LO}
Controlador de relé (LOLO) R X Controlador de relé (LOLO}
Controlador de relé (HI) | borl Controlador de relé (HI)
Controlador de relé (HIHI) ﬁ s j E Controlador de relé (HIHI)
Tierra aizladz [para controladares de relé) E'] E ° Tierra aislada [para controladores de relg)
~ . | |
o N ') i .
Indicador de estado CHANNEL OK () ) Indicador de estado CHANNEL OK
.@. | @ |
Entrada de sensor + | bor Entrada de sensor +
Entrada Entrada de sensar - e T V] Entiada da cencor- Entrada
| 1= &= |
o[(@\O]]
N

Los Mddulos Analégicos de E/S son tarjetas electronicas de dos canales capaces de
convertir sefiales de acuerdo a procesos seleccionados y de generar sefales
analogicas . Una unidad ZPU-5000 puede aceptar hasta 8 Modulos Analdgicos de E/S.
Para cada canal de entrada estan disponibles salidas sin tratar y salidas procesadas
tanto en formatos de 4 a 20mA y de 0 a +10V para monitoreo en tiempo real.

Cada canal del MAdulo Analdgicos de E/S cumple con 5 tareas:

. Desarrolla un proceso seleccionado en una sefial de entrada.

. Detecta la violacién de una alarma (desarrolla una comparacién a niveles de Umbral
de Alerta 'y de Umbral de Riesgo).

« Determina el tipo de alarma (Valor aumentado o valor disminuido)
« Produce una salida analogica (4-20mA y de 0 a + 10V) representando el valor sin
tratar.

« Produce una salida analdgica (4-20mA y de 0 a + 10V) representando el valor
procesado.
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+24V

CCD para
sensor ICP

Entrada de sensor +

00y

) Proteccion

|Entrada de sensor -

sin tratar

Entradas analdgicas

!
y

g -

Sakida sin tratar 4-20mA

Indicador de estado
Channel QK

=10V
4-20mA

e
.

Sahida sin tratar 0-10v |

Tierra

H

Salidas analdgicas
sin tratar

ql

Salida de tendenc
420 mA

Tierra

4-10V
4-20mA

=10
<

BW=100Hz

[

AV

Motor de
Adquisicién de Datos

v

Puerto
Serie

Validacién de rango
(Channel OK}

v

Procesamiente
Sefal sin tratar y
Tendencia

¥

Memona
Interna

¥
Procesamiento

Salida de tendencia
4-20 ma

4

Salidas analégicas
de tendencia

e |

Controlader de relé
(LO)

et

AlSL lr

Controlador de relé
(LOLO)

le— T

Controlador de relé
(HI)

D2

NSLIF

Controlador de relé
(HIHI)

Controlador de relé
(Colector Abierto)

AHSLIF]“‘E

Tierra Aislada
(para controladores
de relé)

AISLl

Conexiones de usuario
(Se muestra un canal)

ARMENEN

AlSL IFj‘E

Opto acoplador
Digital

Salida sin tratar ¥
Tendencia

v

Relé de deteccien
de alarma

t Direccién de
Mddulo
Interfaz [ Inhibicién de
Digital alarma
Sefial de
Sincronizacion

Fuentes de alimentacién

internas

Convertidor
CD/CD

Entrada de
Alimentacion

Conexiones internas a
tarjeta de panel posterior
(Backplane)

Esquema tipico del Modulo Analdgico de E/S (sélo se muestra un canal)
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3.6.1 Procesos

. Valor de sefial sin tratar (no se aplica proceso, salida lineal)
« Valor RMS

« Valor Pico

« Valor Pico a Pico

« Valor M&ximo

« Valor Minimo

« Valor de Entrehierro

Las siguientes secciones usan simbolos y gréficos senoidales, para representar la
conversion de la sefial de entrada por cada proceso disponible, a nivel del mdédulo
analdgico de E/S.

a) Valor de Sefial sin tratar

La sefial de salida de ciertos tipos de cadenas de medicion incluye componentes tanto
de CA como de CD o involucra parametros lentos por ejemplo una componente lenta de
CD en la medicion de temperatura o de niveles.

En tal caso el “Valor de Sefial sin tratar” puede ser seleccionado para una sefial sin
procesar.

Entrada
- Salida de tendencia

A Variacién lenta de DC A

/ — /

t

v

Entrada X(t)

E0S0309D
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b) Valor RMS

Algunas aplicaciones favorecen el uso del valor de aceleracion RMS (Raiz media
cuadratica), lecturas de velocidad para mediciones de vibracion. El proceso del valor
RMS usa unicamente la componente CA de la sefial de entrada y la traduce en su valor
RMS.

Salidas sin tratar
Vil
(Polarizacién de la salida 5v/12ma)

e
|l

v

Entrada
Salidas de tendencia
CA Variabl 1 Valor RMS d
ariable i i Voally alor e
Pa:lalt:tas m Fa::traoajas - Entrada Xcas ()
CcD " Valor \j
Variable == - [~ RMS » »
‘ IA ~
| ; Entrada Xea (t)  Salida Xca () t
Entrada X(t)
t2
Salida X(t) = (t ) J [Entrada X, (t)]? dt
2=
Donde:
Entrada X (t) = sefial analdgica de entrada
Salida X (t) = sefial analdgica de salida
Entrada Xca(t) = componente de CA filtrado de la entrada de sefial analdgica
t; = inicio del intervalo de tiempo en el cual se calcula el valor RMS
t, = findel intervalo de tiempo en el cual se calcula el valor RMS

Nota: El proceso del Valor RMS puede ser usado con las funcionalidades de
alarma de la unidad de monitoreo/adquisicién.

PCU-5000 Y ZPU-5000 — Manual Del Usuario 25




c) Valor Pico

Algunas aplicaciones favorecen el uso del valor pico de aceleracion, lecturas de
velocidad para mediciones de vibracién. El proceso del valor Pico usa Unicamente la
componente de CA de la sefial de entrada y la traduce a su valor pico.

VIl Salidas sin tratar

~
>

(Polarizacién de la salida 5v/12ma)

P
-

v

Salidas de tendencia

Entrada v M
Proceso =l
N CA Variable ' '
i Fa:;ItI\Ttas X FazlaltrB‘;jas
cD N 1, Xmin [ I
Variable 5 >
A A t
Entrada Xca (t) Salida Xcs (t)
Entrada X(1)
Entrada(Xpax ca — Xmin ca) (t)
Salida X(t) = e > =
Donde:
Entrada X (t) = sefial anal6gica de entrada
Salida X (tf) = sefial analégica de salida
Entrada Xca (t) = componente de CA filtrado de la entrada de sefial analdgica

@ Nota: El proceso del Valor Pico puede ser usado con las funcionalidades de
alarma de la unidad de monitoreo/adquisicién.
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d) Valor Pico a Pico

Algunas aplicaciones favorecen el uso del valor pico a pico de las lecturas de
desplazamiento para la medicién de vibracion. El proceso del valor Pico a Pico usa
Unicamente la componente de CA de la sefial de entrada y la traduce a su valor pico.

Veaallea Salidas sin tratar
(Polarizacién de la salida 5v/12ma)

v

Salidas de tendencia

Entrada /
/

CA Variable Filtro Filtro
Pasa Altas M Pasa Bajas

7] g1 g 1N

4 A P

Variable
DC

v

Entrada Xca (1) Salida Xca (t)

Entrada X(t)

EQS0309G

Salida X(t) = Entrada(X,,4, ca — Xmin ca) ()

Donde:

Entrada X (t)
Salida X (t)
Entrada Xca (t)

sefal analdgica de entrada

sefial analégica de salida

componente de CA filtrado de la entrada de sefal analégica

@ Nota: El proceso del Valor Pico a Pico puede ser usado con las funcionalidades
de alarma de la unidad de monitoreo/adquisicion.
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e) Valor Maximo

Algunas aplicaciones requieren, la distancia maxima medida por un proximetro. El
proceso del valor Maximo detecta y regresa Unicamente a los valores de distancia
maxima desde la sefal de entrada.

Salidas sin tratar

v

Entrada Salidas de tendencia

Valores maximos i
- Filtro

Pasa Bajas

N

* 1 A T
| < - - t
t Entrada X(1)  Salida X ()

Proceso

v

Entrada X(t)

E050309H

Salida X(t) = Entrada X,,,(t)

Donde:

Entrada X (t)
Salida X (t)
Entrada Xmax (t)

sefial analdgica de entrada

sefal analdgica de salida

Valores maximos de la sefial analdgica de entrada

@ Nota: El proceso del Valor Maximo puede ser usado con las funcionalidades
de alarma de la unidad de monitoreo/adquisicion.
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f)y Valor Minimo

Algunas aplicaciones requieren, la distancia minima medida por un proximetro. El
proceso del valor Minimo detecta y regresa Unicamente a los valores de distancia
minima desde la sefial de entrada.

Vo, A Salidas sin tratar
>
t
Entrada
Salidas de tendencia
v, P
Filtro
m Pasa Bajas
> Sonin [P >
,,,,,, __ Valores minimos -
L -
| 7 ! ! t
Entrada Xea (t) Salida Xca (t)
Entrada X(t)
E0503081
Salida X(t) = Entrada X,,;,, (t)

Donde:

Entrada X (t)
Salida X (t)
Entrada Xmin (t)

sefal analdgica de entrada

sefial analdgica de salida

Valores minimos de la sefial anal6gica de entrada

@ Nota: El proceso del Valor Maximo puede ser usado con las funcionalidades
de alarma de la unidad de monitoreo/adquisicion.
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g) Valor de Entrehierro

Salidas sin tratar

A
/

oy
-

v

t
Entrada P d
Froceso de Salidas de tendencia
deteccion de entrehierro
A Vil A
_p ;

A A

1 1
> Entrada X(1) Salida X (t) >

t
Entrehierro minimo
Entrada X(t) sobre 1 rotacion

E0S0309.)

1. Deteccion del Polo de Entrehierro:

El minimo de cada polo es detectado por el detector de polo de entrehierro. Este
detector no tiene una ventana finita puesto que usa la forma de la sefial para
encontrar el minimo correspondiente para cada polo.

2. Salidas de Tendencia:

El minimo de cada polo es mostrado un polo mas lejos de su ubicacion en la sefial
de entrada.
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3.6.2 Conexiones de Entrada y Especificaciones del Médulo

Todos los madulos analégicos de E/S tienen el mismo cuadro de conexiones pero cada
modulo viene configurado de fabrica para una fuente especifica de entrada.

Caracteristicas Mecanicas del Conector del Canal de Entrada

Conector macho para panel de 3
posiciones con brida roscada:

Conector hembra complementario con
brida de tornillo:

Medida recomendada del alambre:

Phoenix Contact DFK-MC 1, 5/3- GF-3,81

Phoenix Contact MC 1,5/3-STF-3,81

0,5 - 0,34 mm2 [20 - 22 AWG]

500 mV/g Acelerometro Piezoeléctrico

‘wwhw. vibrosysbm.com

M
-a WiBROOSy=1 WV

Model : ICMP-1.13-500 |(Piezo Electric Accelerometer)

Specifications

HINPUT SENSITIVITY - S00 MWiY (incledan coneian cumi disds)

Modulo ICPM-1.13-500

Rango de entrada del médulo: 0 a 1.13g (pico) 0.7 Hz a 1000 Hz

Rango de salida del médulo: (dependiendo de la configuracién seleccionada)
Aceleracion (A): hasta 1.13 gpico Max.

o velocidad (V): hasta 28 mm/syico Max.

o Desplazamiento (D): hasta 2000 pMyico-pico MAX.

Nota: EI VSM797S y el 797L son alimentados por el médulo
analdgico (no se requiere fuente de alimentacion externa).

N HOMINAL INPUT RANGE : o to 1.13g (peak) 0.7Hz fo 1000Hz
BPM.: 91831-HC2EAN
HSM. :  DB{GDCSY4

VSM797S Conexiones del VSM797$

Terminal Color
1: Café
2: Blanco
3: Azul
4: Negro

Cuerpo: Blindaje *

Nota *:

(Cable VSM estandar M12 moldeado)

Café: no utilizado Hacia el moédulo

Blanco: no utilizado

Negro: Alimentacion/Sefial Entrada del sensor +
Azul: Comun Entrada del sensor -

Blindaje

Blindaje del cable *

. En una instalacion estandar, el cuerpo del sensor esta en contacto con la tierra fisica.
Para evitar problemas de bucles a tierra, no conecte le blindaje al conector de 3 terminales.

Sin embargo, si el cuerpo del sensor esta aislado de la tierra fisica, conecte el blindaje del
cable a la terminal correspondiente del conector de 3 terminales.
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500 mV/g Acelerometro Piezoeléctrico (Continuacion) Médulo ICPM-1.13-500

Conexiones del 797SL Hacia el médulo
797L Conexiones de| 7975L Hacia el medulo

Terminal Color

A: Blanco Blanco: Alimentacion/ Seiial

Negro: Comun

Entrada del sensor +

Entrada del sensor -

Blindaje *

. . PRI i -
Cuerpo: Blindaje Blindaje del cable *

(Cable VSM estandar tipo R6)

Nota *: En una instalacion estandar, el cuerpo del sensor esta en contacto con la tierra fisica.
Para evitar problemas de bucles a tierra, no conecte le blindaje al conector de 3 terminales.
Sin embargo, si el cuerpo del sensor esta aislado de la tierra fisica, conecte el blindaje del
cable a la terminal correspondiente del conector de 3 terminales.

Acelerémetro de fibra 6ptica Mdédulo FIM-4 100
F
_a WiBROSYysST W wi.vibrosystm.com
Rango de entrada del médulo: 0 a 4g (30 Hz a 1000 Hz)
Model : FIM-4-100 (Fiber Optic accelerometer) Rango de salida del médulo: (dependiendo de la configuracion seleccionada)
Specifications Aceleracion (A): hasta 4 gpico max.

o velocidad (V): hasta 62.48 mm/sico max.
o Desplazamiento (D): hasta 500 uMgico-pico MaX.

mINPUT SENSITIVITY : 100 mivig
Nota: Se requiere fuente de alimentacion externa de +24V

= HOMINAL INPUT RANGE : 0 to 4g {peak) 3dHz to 1000HZ

EPM. . 91E3-20C2T-102
mEM.:  0BXITMTH

Café: +24 Vp -

Conexiones del FOA-100 -——— T 1+ Hacia el modulo

Blanco: no utilizado
Terminal Color

FOA-100/100E 10 care

2: Blanco
3: Azul
4: Negro

Azul: Comdn Entrada del sensor +

Negro: Seifal Entrada del sensor -

. - Blindaje
Cuerpo: Blindaje * Blindaje del cable *

(Cable VSM estandar M12 moldeado)

Nota ": En una instalacion estandar, el cuerpo del FOA-100 esta en contacto con la tierra fisica.
Para evitar problemas de bucles a tierra, no conecte le blindaje al conector de 3 terminales.

Sin embargo, si el cuerpo del acondicionador esta aislado de la tierra fisica,
conecte el blindaje del cable a la terminal correspondiente del conector de 3 terminales.
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Desde el sensor FOA-100 Hacia la unidad de adquisicion

Panel XPSP-224P . Sefial

Negro: Sefial
) ¢ Entrada del sensor +

Entrada del sensor —

Blindaje

Blindaje

Fuente de alimentacion ‘
+24Vdc

(Cable VSM estandar M12 moldeado)

Acelerémetro de fibra Optica (Continuacion) Médulo FIM-4 100

Conexiones del FOA-200
Hacia el médulo

Negro:
Sefial de salida 1

Entrada del sensor +
Entrada del sensor —

Blindaje

FOA-200 cate: +20 ey
Terminal Color
1: Café
2 Blanco
kH Azul
4: Negro

Cusrpo: Blindajs”
Entrada del sensor +

Blanco:
Sefial de salida 2

Entrada del sensor —
Blindaje
(Cable VSM estandar M12 moldeado)

Nota *: Enuna instalacion estandar, el cuerpo del FOA-200 esta en contacto con la tierra fisica.
Para svitar problamas de bucles a tierra, no conects |a blindaje al conector da 3 tarminalas.

8in embargo, si el cuerpo del acondicionador esta aislado de la tierra fisica,
conecte el blindaje del cable a la terminal P i del tor de 3 termi

Cableado tipico del FOA-100 usando un panel XPSP-224P.
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Sensores 4 a 20 mA

PN - ME-NCH-1M
ESM. - DEIMMTH

Sensores de entrehierro serie VM y Acondicionadores LIN-200

Modulo CIM-420

J
-a WiBROSYyST W wnaLviDrosystmocom
Model : CIM-4/20 (Current Input Module 4 fo 20mA)
Specifications Rango de entrada del médulo: 4 a 20 mA (CD a 1000 Hz)

Rango de salida del médulo: (dependiendo de la configuracion seleccionada)

ENOMINAL INFUT RANGE : 4 to 20maA de to 1000Hz) Nota: Se requiere fuente de alimentacion externa de +24V
para todos los sensores siguientes.

N UNDERIOVER RANGE : 0 to 25ma

HINPUT IMPEDANCE - 100 Chma

Power

Pcom Blanco

Vout : Verde

Vecom

Blanco: Comun

| Loop +

I Loop- (Cable VSM estandar 9940)

Puente de Powera / Loop+

terminales.

Blindaje

Nota: Conecte el blindaje del cable a |a terminal corres;

Hacia el médulo

¢ Entrada del sensor +
Entrada del sensor —

Blindaje

ndiente del conector de 3

Sensores de entrehierro serie VM y Acondicionadores LIN-300

Sensores de entrehierro serie VM y Acondicionadores LIN-300

Terminal Color

1: Cafe
2: Blanco
3: Azul
4: Negro

~ Azul: Comun
Blindaje * I
———

Blindaje *
(Cable VSM estandar M12 moldeado)

Hacia el médulo

Entrada del sensor +
Entrada del sensor -

Blindaje

Nota *: En una instalacion estandar, el cuerpo del FOA-300 esta en contacto con la tierra fisica.
Para evitar problemas de bucles a tierra, no conecte le blindaje al conector de 3 terminales.

Sin embargo, si el cuerpo del acondicionador esta aislado de la tierra fisica,
conecte el blindaje del cable a la terminal correspondiente del conector de 3 terminales.
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Sensores 4 a 20 mA (Continuacion)

Sensor MFP-100 y Acondicionador MFC-100

Modulo CIM-420

Sensores MFP-100 y Acondicionadores MFC-100

(9): 24Vcp
(10): Comuin

(8): Comun o,
-

\of
(7): Seialde salida JJLI°
&

Nota: Conecte el blindaje del cable alaterminal corres
terminales.

"g,g‘ Verde: Comtin .
(11): Tierra 1, u—-“‘\e Blindaje

Hacia el médulo

Entrada del sensor +
Entrada del sensor -

Blindaje

ndiente del conector de 3

PCS-300

Sensores serie PC5-300

-7 &+
Terminal Color Café: +24 V) _*-
1: Café

2: Blanco
3: Azul
4: Negro

Cuerpo: Blindaje *

Negro: Tierra
Azul: Comun

(Cable VSM estandar M12 moldeado)

Hacia el médulo

Entrada del sensor +

Entrada del sensor -

Blindaje

Nota *: En una instalacion estandar, el cuerpo del sensor PCS5-300 esta en contacto con la tierra fisica.
Para evitar problemas de bucles a tierra, no conecte le blindaje al conector de 3 terminales.

Sin embargo, si el cuerpo del sensor esta aislado de la tierra fisica, conecte el blindaje
del cable ala terminal correspondiente del conector de 3 terminales.
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Sensores salida 0 a 10V Médulo VIM-0/10

4
-ﬁ WIBROSYST MV e Rango de entrada del médulo: 0 a 10Vcp a 1000 Hz (-3dB)
Model : VIM-D/10 {Voltage Input Module O to 10V) Rango de salida del médulo:
Specifications
N HOMINAL IMPUT RANGE : 0 to 10V
mBANDWIDTH : [ﬂ:tﬂ"‘lﬂﬂ]ﬂl‘.'—ﬁﬂﬂ]

mPN.: 38320022101
ESM.:  03056MTI

FOT-100

FOT-100

j;—" 24v
" 8

Café: +24 V¢ Hacia el médulo

Terminal Color

1: Café exio!

2: Blanco Blanco: o €o" :

3: Azul Azul: Comiin : Entrada del sensor +

4 Negro Entrada del sensor -
Blindaje *

Blindaje

(Cable VSM estandar M12 moldeado) Blir:ldaje *

Nota *: En una instalacion estandar, el cuerpo del FOT-100 esta en contacto con la tierra fisica.
Para evitar problemas de bucles a tierra, no conecte le blindaje al conector de 3 terminales.
Sin embargo, si el cuerpo del acondicionador esta aislado de la tierra fisica, conecte
el blindaje del cable a la terminal correspondiente del conector de 3 terminales.
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Sensores salid a-2 a -18V Moédulo VIM-2/-18

i
-a WIBROSYST W Wi viBrOEYEIm com
Modzl : VIM-2/-18 (Voltage Input Module -2 to -18v)
p——— Rango de entrada del médulo: -2 a -18V (CD a 1000 Hz)
Rango de salida del médulo: (dependiendo de la configuracion seleccionada)
m HOMIHAL INPUT RANGE : -2 to -18V {dc to 1000Hz)
= UNDERIOVER RANGE - - Nota: Asegurese de que el retorno a tierra esta fuente de
alimentacion en particular se conecte al punto de referencia
de la tierra local por medio de un cable separado
WP 918320025404
SN :  09014MTOR
-2V a -18V
Fuentes de -2 a -18V L
Hacia el modulo
-24Vep Entrada del sensor +
Comin % Entrada del sensor -

B

Blanco: Sefial -~ ™

Sefial de salida Blindaje

Blindaje

(Cable VSM estandar 9940)

Nota: Conecte el blindaje del cable a la terminal correspondiente del conector de 3 terminales
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3.6.3 Conexiones de Salida y Especificaciones

e Salidas sin tratar: Salidas de bufer que representan en tiempo real la sefial sin
tratar desde el sensor en el canal de entrada correspondiente.

- Salida de tension:

o Tipo de Salida: Amplificador bafer (con resistor de 100 ohm en serie)
o Rango de Salida: 0 a 10V

- Salida de corriente:

o Tipo de salida: Amplificador tipo fuente de corriente (con resistor de 100
ohm en serie)
o Rango de salida: 4 a 20 mA

e Salidas de Tendencia: Salida analdgica calibrada en tiempo real y Buffer
representando la sefial procesada seleccionada desde el sensor en el canal de
entrada correspondiente.

- Salida de tension:
o Tipo de salida: Amplificador Buffer (con resistor serial 100R)
0 Rango de salida: 0 a10Vv

- Salida de corriente:
o0 Tipo de salida: Amplificador de fuente de corriente (con resistor serial
100R)
0 Rango de salida: 4 A 20 mA

e Salidas de controlador de relé (LO, LOLO, HI, HIHI)
- Tipo de salida transistor de colector abierto (con resistor en serie de 619 ohm)
- Estado de salida: Transistor “apagado” = no hay alarma Transistor
“encendido’= alarma detectada.
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o Hacia el modulo
Instrumento de medicidon -

de la tension de entrada

v Salida sin tratar (0/10V)

Comun

I ] Salida sin tratar (4/20 mA)
omun

. Salida de tendencia (0/10V)

Instrumento de medicién .
de la corriente de entrada ST
Salida de tendencia (4/20 mA)

UL

Comun
Bobi - Controlador de relé (LO)
obina | | ,
| Cantroladoer de relé (LOLO)
del | B y LN
relé vl 24V Controlador de relé (HI)
Controlador de relé (HIHI)
=| I Tierra aislada
(Blindajes de todos los cables) Blindaje

E2a0s08C3

Nota: Este esquema representa Unicamente un resumen de las posibles conexiones al
conector de 14 terminales del canal de salida. Los detalles de los componentes han sido
omitidos para mayor claridad.

Caracteristica Mecanicas del Conector de Canal de Salida.

Conector macho para panel de 14

posiciones con brida roscada: Phoenix Contact DFK-MC 1.5/14- GF-3.81
Conector hembra complementario con

brida de tornillo: Phoenix Contact MC 1.5/14-STF-3.81
Medida recomendada del alambre: 0.5-0.34 mm2 [AWG 20-22]
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3.7 Modulo de Control

Existen dos versiones del Médulo de Control, la diferencia entre éstas radica en el
manejo de la sefial System OK. Con la primera version, el controlador de relé System
OK debe estar conectado solo al relé, mientras la segunda version permite la conexién
serie de multiples salidas System OK provenientes de diferentes unidades de

adquisicion en un mismo relé.

@)

O ML LLLTLT]

Canales Correctos (Channels OK)

e

Salidas de

controlador
Controlador de relé 2| de relé

\% AISL

Salida de sincronia

Sistema correcto (System OK) '

I — Controlador de relé 1

/

Salida de sincronia
1/rev

Inhibicion de alarma
Comun
Disparador externo —\
Comun \
Entradas e +_\
de control Adquisicion -
Rotacion J
Entrada sincronia 1———
Entrada de Entrada sincronia Z—f
sonda de
sincronia
l/rev Salida 24Vcp

Figura 1: Modulo de Control P/N: 9183-15300-100 — 101, con conexién de Sefial de Sistema OK a un relé sencillo.

5@

O TLITLLT]

Sistema correcto (System OK)

e

Salidas de

controlador
Controlador de relé 2[ de relé

"\
\% AISL

Salida de sincronia

=5
777

Retorno System OK

Canales Correctos (Channels OK)

I — Controlador de relé 1

/

\

Salida de sincronia
1l/rev

o

Inhibicion de alarma
AISL
Disparador externo —\
A|SL5‘ \
Entradas Adquisicién +\
de control _
Rotacién J
Entrada sincronia 1———
Entrada de Entrada sincronia Z—f
sonda de
sincronia 5 /
1/rev Salida 24Vcp

Figura 2: Médulo de Control P/N: 9183-15300-102, con posibilidad para diferentes sefiales de Sistema OK para ser colocados en

conexion en serie.
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v

Proteccidn

Entrada sincronfa 1 —»0

Entrada sincronia 2

v

Umbral de
Sincrenia

[
? Z I {24
Imax=100mA

Comin

Salida 24 VCD

W
Blindaje ?7

Entrada de sonda
de sincronia 1jrev

@
b=l
5.0 \/\ -
IO :
oo 5y
=B
ED
flul
3 Salida de sincronia
g
& Comin L
93
ﬁ ":'- Elindaje 1 Mntn_r de a’dquls\cm'n
=] de sincronfa
3
NV U 1V Comunicacisn
Serie
Control de entradas
del motor de
ﬁ} Adauisicion
Inhibicién de alarma
3 Memoria
_ Disparador externo Interna
e ¥
4 Rotacién procesamiento
5 la rotacién Disparador de
: Adquisicién
- [5
Disparador de Adg +
2 Ers Tx s wotor de adauisicén Dsrerecar
" " dor de Ad Diferencial Rx de dispare beaes
:
5 Interfaz digital Inhibicidn de
Cemin alarma
[ omn | S —
- para
Blindaje controlader de relé Sefial de
Sincronia

S
. % Fuentes de alimentacién
internas
AISL 2 ‘;
Alimentacién

Convertidor

CDhJ/CD
I W _m
N aisL 5 ASL2 5

Opto acoplador
Digital

AlSL 2 6

Channel OK

ontrolader de relé 1

ierra aislada
Controladores relé)

I

Salidas de control
{Colector abierto)

o |

Conexiones internas a
tarjeta de panel posterior
(Backplane)

Conexiones de usuario
(Se muestra un canal)

Figura 3: Médulo de Control Version 1 — esquematicos internos
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Deteccion de
Rotacidn My

Proteccidn

Entrada sincronia 1 _’o
o> H
-3
S5 |Entrada sincronia 2 >
wn —
@ \g : U!'nbra\ 'de
- e Comin Sincronia
i]
B2 ]
5B | Salida 24 vCD {24V
=)
we Imax=100mA
Blindaje 77
@
-
=g \'\ -
= *
Be \’\ ‘
v i\
gE
E w
a
s Salida de sincronia
w N Comun v
52 o
s Blindaje | Motor de a'dqulsmon
- I de sincroniz
T
w
UV UV 2 Comunicacion :
Serie C Interfaz serie
Control de entradas
del motor de
ﬁ} Adauisicidn
Inhibicién de alarma
P  Memoria
_ Disparador externc g Interna
] ! ¥
5 - Deteccion de f
€ Rotacién > " plprocesamients
G & rotacién ot Disparador de
: ! Adquisicién
T Ipisparader de Adg +
o -— E/S Tx q =D’ Moter de adquisicién Dis parador
T = Diferencial B de disparo externo
& |Disparador de Adg -
@ Interfaz digital Inhibicién de
Comdn alarma
_ Salidas de estado
— \/ para =
Blindaje controlader de relé Sefial de
Sincronia

Q; Fuentes de alimentacién

internas

AlSL 2 6

—— Alimentacién
J:{ Cenvertider
co/co

AlSL 2 5 37 — Comtin
Tierra aislada

Salidas de control
(Colector abierto)

Controladores relé) % ]1{
AlgL2 AlSL2 5 17

Opto acoplador

Digital Conexiones internas a
tarjeta de panel posterior

(Backplane)

Conexiones de usuario
(Se muestra un canal)

Figura 4: Médulo de Control Version 2 — esquematicos internos
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3.7.1 Conexiones de Médulo de Control y Especificaciones.

El mdédulo de control supervisa 4 tipos de sefales:

A) Entradas de Control: Conjunto de entradas para el control de 4 caracteristicas de
Sistema desde dispositivos interruptores remotos.

Inhibicion de Alarma: Se puede enviar una sefial externa a esta entrada para
inhabilitar a las funcionalidades de todas las alarmas.

3« Bl

II:E':
>
Comin |
\"V'I

0 Tipo de entrada: resistor de polarizacion positiva a 24V (pull up)

0 Sefial de entrada: Contacto seco o interruptor electrénico (sugerido)
* Abierto = alarma habilitada
» Cerrado = alarma inhabilitada

Interruptor de control

l Inhibicién de alarma
Comun
. —

Disparador de adquisicion: Se puede enviar una sefial externa a esta entrada
para activar una medicion en todas las entradas. Esta sefial es una simulacién
de una sefial de 1/polo y se usan cuando el rotor es de tipo no saliente o cuando
un canal de entrehierro que lee a un rotor de polo saliente no esta disponible.

v

>

Sefial de control

0asVv @’ Disparador de adquisicion .

-

J—a

1 0o

o0 Tipo de entrada: Entrada Diferencial
o Seiial de entrada: Diferencial (3V)
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- Disparador externo: Una sefial externa a esta entrada inicia una medicion de
Muestreo, de Firma o de Polo. El tipo de medicion puede ser seleccionado bajo
ZOOM Configuration.

Control +24Vdc
contacto seco mn%
Disparador externo D
Comun
o I Comun 47

E100309C1

o0 Tipo de entrada: resistor de polarizacion positiva a 24V (pull up)
o0 Tipo de control: Contacto seco o interruptor electrénico (sugerido)
* Flanco descendente = disparo

- Rotacién: Se debe enviar una sefial externa a esta entrada para indicar la
direccién de rotacion (unidades de almacenamiento de energia por bombeo).

Control + 24Vde
contacto seco
10K
Rotacién %
Comuin D
._l Comun 47

E100309D1

0 Tipo de entrada: resistor de polarizacion positiva a 24V (pull up)
o Tipo de control: Contacto seco o interruptor electrénico.

* Nivel alto (> 3.7V): Modo generativo

» Nivel bajo (< 3.7V): Modo de bombeo

» Histéresis: Minimo de 250mV
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Caracteristica Mecanicas del Conector de Entradas de Control.

Conector macho para panel de 9

posiciones con brida roscada: Phoenix Contact DFK-MC 1, 5/9- GF-3,81
Conector hembra complementario con

brida de tornillo: Phoenix Contact MC 1,5/19-STF-3,81
Medida recomendada del alambre: 0.5 -0.34 mm2 [AWG 20-22]

B) Salidas de Controlador de Relé: Conjunto de salidas de transistor (tipo colector
abierto NPN) que pueden ser usados para controlar la luces piloto en un panel
indicador 6 para controlar relés y mantener informado al operador sobre los eventos
del sistema como pueden ser Sistema OK y Canales OK. Las salidas disponibles
son:

- Channels OK (Canales en correcto estado), System OK (Sistema en correcto
estado), y Alarm Acknowledge(reconocimiento de alarma)

Hacia el médulo

619R
W\

619R
Control
—| Control

—

Con mddulo de control Nim. parte: 9183-15300-100 / 101 (Conexidn de la senal OK para un solo relé)

Relés externos

Channels OK
System OK
Tierra aislada
(Uso futuro)
(Uso futuro)

Tierra aislada
Blindaje
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Relés externos ZPU 1 Hacia el médulo
619R

24V
—iIE

System OK Control

Retorno System OK
| Channels OK

T | Inhib. alarma recon.

619R

(Uso futuro)— Control

Tierra aislada

Blindaje -

ZPU 2

619R

Control

Channels OK

Inhib. alarma recon.

(Uso futuro) — Control

Comun . Tierra aislada

Blindaje —

Con médulo NUm parte: 9183-15300-102 y superiores

Nota: Sila configuracién incluye unicamente una unidad ZPU entonces deben
estar conectados de manera conjunta Retorno System OK,Tierra aislada y
Coman.

o Tipo de salida: Colector abierto
0 Tipo de control:

= Transistor APAGADO

= Transistor ENCENDIDO

Transistor en alta impedancia
Transistor en baja impedancia

Caracteristica Mecanicas del Conector de las Salidas de Controlador de Relé.

Conector macho para panel de 7

posiciones con brida roscada: Phoenix Contact DFK-MC 1, 5/7- GF-3,81
Conector hembra complementario con

brida de tornillo: Phoenix Contact MC 1,5/7-STF-3,81
Medida recomendada del alambre: 0.5 -0.34 mm2 [AWG 20-22]
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C)

Salida de la sonda Sincronia 1/Rev : Para ver el pulso Sincronia 1/Rev en un
instrumento distinto al ZPU
o Tipo de salida: Colector NPN con resistor de polarizacion positiva a
5V (pull up)
o0 Sefal de Salida:

=  Transistor APAGADO
=  Transistor ENCENDIDO

Transistor en alta impedancia
Transistor en baja impedancia

Salida de sincronia
Comun
Blindaje

Caracteristicas Mecdnicas del Conector de Salidas de Sonda 1/Rev. Sincronizacién.

D)

Conector macho para panel de 3

posiciones con brida roscada: Phoenix Contact DFK-MC 1, 5/3- GF-3,81
Conector hembra complementario con

brida de tornillo: Phoenix Contact MC 1,5/3-STF-3,81
Medida recomendada del alambre: 0.5 -0.34 mm2 [AWG 20-22]

Entrada de la sonda Sincronia 1/Rev : Dos canales para recibir el pulso uno-
por-revolucion (sefial de sincronia 1/Rev) desde una (maquinas
unidirecionales) o dos (maquinas bidirecionales, sean los generadores de
almacenamiento de energia por bombeo) sondas de sincronia. La Sefial de
Entrada de la Rotacién determina que entrada de sefial de sincronizacion
estd activa en una maquina bi-direccional: Un contacto cerrado en una
Entrada de Control de Rotacion establece a Synchro 1 IN como la entrada
activa, un contacto abierto en una Entrada de Control de Rotacién establece
a Synchro 2 IN como la entrada activa.

Bajo el programa ZOOM Configuration se puede configurar a la propiedad
de Deteccion de Direccidn Automatica, y se puede asociar a la Direccion
de la Rotacion cuando el contacto de entrada del Control de Rotacion este
cerrado ya sea en el sentido de las manecillas del reloj o en el sentido
contrario.
- Entradas de sefal de sincronizacion (2 x)

o Tipo de entrada: resistor de polarizacion positiva a 24V (pull up)
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0 Tipo de control: Interruptor de proximidad de colector abierto NPN

- 24V de salida para energizar a la sonda o sondas de sincronizacion

Siempre use el Synch 2 IN como la entrada por defecto para la sefial de
sincronizacién.

Puerto USB

Puerto ETHERNET

N
Tt o Tx+
T®- @ ——— - Tx
Puerto A Rx+ Rx+ Puerto B
RS-485/422 R:’(- — ———— Rx- RS-485/422
Comin __— _—— Comun
Blindaje Blindaje .

3.8.1 Puerto USB

Puerto USB: Para la conexion de un dispositivo portétil de almacenamiento, utilizado
para copiar la configuracién o actualizar el firmware.

Caracteristicas Mecanicas:

o Enchufe: USB A Hembra
o Clavija correspondiente: USB A Macho

Es altamente recomendable hacer una copia de la configuracion y del
firmware en una memoria USB; la cual puede guardarse como disco de
respaldo para una eventual restauracion.
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3.8.2 Puerto Ethernet

Puerto ETHERNET: Es un puerto de 100Mbps para comunicacion con ZOOM System a

través de un cable CAT6-E (recomendado).

‘ 1) TX+
2) TX-
‘ 3) RX+
4) SIN USO

5) SIN USO
6) RX-

7) SINUSO
8) SIN USO

E240708C

3.8.3 Puerto RS-485/422

Caracteristicas Mecanicas:

o Conector:
e LED superior:
e LED inferior:
Encendido = 100 Mbps
Apagado = 10 Mbps

RJ45 LAN
Actividad (destello)

PUERTO Ay B: Dos puertos seriales RS-422/RS-485. Permiten duplex completo (RS-422)
0 semi duplex (RS-2485) para la comunicacion con las cadenas digitales de medicién BTV-
100 y TW-Stator, Modbus RTU, ZOOM Look (STATE-100).

RS-422 (Diplex)
(Usando cable Belden 9842)

12002

Dato A ( forro Blanco/Azul) TX +
Dato B (forro Azul/Blanco) _—— TX-
Dato B (forro Blance/Naranja) — RX +
Dato A (forro Naranja/Blanco) == RX -
Comin
Blindaje

Blindaje

BV

En el modo duplex completo RS-422
deben estar conectados 4 cables.

PCU-5000 Y ZPU-5000 — Manual Del Usuario

49



RS-485 (Semi Duplex) En el modo semi duplex RS-485
(Usando cable Belden 9341) solamente se necesitan 2 cables.

En la ultima unidad de una cadena
TX+ coloque un resistor de terminacion
e entre RX+ y RX-.

RX +
RX-
Comn
Blindaje

Dato A ( forre BlancofAzul)
Dato B (forro Azul/Blanco)

1200 =

Caracteristicas Mecanicas del Conector del Puerto RS-485/422.

Conector macho para panel de 6

posiciones con brida roscada: Phoenix Contact DFK-MC 1, 5/6- GF-3,81
Conector hembra complementario con

brida de tornillo: Phoenix Contact MC 1,5/6-STF-3,81
Medida recomendada del alambre: 0.5 -0.34 mm2 [AWG 20-22]
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4. USO DE LAS UNIDADES PCU-5000 Y ZPU-5000

4.1 Indicadores LED ZPU-5000 (Panel Frontal)

En cada encendido de la maquina todos los LED se encienden con los

siguientes colores iniciales:

e SYSTEM OK:; Luz Amarilla.

e CHANNELS OK: Luz Amarilla.

e ALARM ACKNOWLEDGE: Luz Anaranjada.

e CHANNELS ALERT/DANGER: Luz Roja.
SYSTEM OK

(Sistema correcto).

CHANNELS OK
(Canales correctos)

ALARM ACKNOWLEDGE
(Reconocimiento de alarma):

Se vuelve verde cuando se enciende el sistema y
permanece verde mientras que el sistema reciba
alimentacién, ZOOM Application este funcionando y
no se detecte ningun error de comunicacion.

Se vuelve naranjado cuando ocurre una falla en un
componente del sistema, tal como una interrupcion
de un complemento ZOOM o ZOOM Manager, un
error de red u otro.

Destella en color amarillo mientras se copian
archivos desde una memoria USB y permanece
amatrillo una vez que la copia ha terminado

Se vuelve verde en el momento que se ha
completado la inicializacion del firmware y todas las
cadenas de medicién han sido confirmadas como
funcionales. Permanece verde mientras que todas
las cadenas de medicién sean funcionales.

Se vuelve naranja cuando se satura una 0 mas de
las cadenas de medicion (sensor defectuoso, mala
conexion).

Se vuelve naranjado en el momento en que se
enciende el sistema y después se vuelve verde
para confirmar que no ha sucedido ninguna alarma
nueva y que todas las alarmas previas ya han sido
reconocidas.

Se vuelve naranja cuando un evento ha activado
una alarma que estd en espera para ser
reconocida.
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CHANNEL ALERT/DANGER
(Canales Alerta/Riesgo)

4.1.1 Secuenciadeinicio

Se vuelve rojo durante el encendido del sistema y
después se apaga hasta el momento en que ocurra
un evento de alarma.

Se vuelve amarilla cuando se presenta un evento
de tipo Alerta (una medicién ha alcanzado el primer
umbral).
Se vuelve rojo cuando se presenta un evento de
tipo riesgo (una medicién ha alcanzado el segundo
umbral)

La ZPU-5000 guarda una copia de la ultima configuracion usada y durante la
inicializacion, una rutina de diagnostico evalla la validez de esta copia al comparar sus
parametros con la configuracién actualmente seleccionada en el ZOOM System, que
esta guardada en la base de datos ZOOM.

ZPU-5000

T
Bowmasor

[@ Acamm ackmownevee |

l CHANMNELS ALERT/DANGER |

EIT0E08E

1. La pantalla del panel frontal se
vacia y todos los LED
indicadores se encienden por
aproximadamente 35 segundos
con los colores iniciales
siguientes:
Amarillo/Amarillo/Naranja/Rojo.

Unit Startine

2. Un mensaje aparece en la pantalla

del panel frontal para anunciar el
comienzo de la secuencia de
inicializacion.

Eo0d 1A
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[EE]

eletinag Flusins... dons

E2004118

[EZ1Starting Flugins. ..

Startine ZEC

E2004H1C

CBZMdaitine for network confisuration

E2004110

3. El LED System OK se vuelve naranja
mientras que la memoria interna
esta siendo preparada para cargar a
los complementos.

4. Mientras que los complementos
estan siendo cargados, el LED
System OK permanece naranja y el
LED Channel OK despliega el estado
actual de las cadenas de medicidn.

5. La configuracion de la red esta
cargada.
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CEEr Loading Confisuration

Getting Machinse Confisuration
Ewtfuns Hoauisition Unit Confiauration
Fettirg Module Confisuration
Getting Inputs Confisgration

Confisuring Moduls &1 L..dons
Confiauring Modulse § 2 ...dons
Confisorin Moduls ¢ 3 ... dons
Confisuring Moduls & o4 .. dons
Configuring Moduls @ 5 ...dons
Confisuring Moduls E = e

Initializinag Infernal Cﬂmponen+ﬂu,,

E200411E2

o
T
-
pu- 4
I

[ST——

E220208%

4.1.2 Actualizacion del Firmware

6. La configuracion del sistema esta
cargada.

7. Finalmente, el sistema inicia una
operacion normal con pantalla del
panel mostrando informacién en
tiempo real.

Un dispositivo de memoria portatil que contenga un firmware y una configuracion
nuevos se puede insertar dentro del puerto USB para mejorar los programas y
pardmetros internos usados por ZPU-5000. Se pueden actualizar 4 elementos:

e Firmware del procesador central

e Firmware del moédulo

e Firmware del complemento ZOOM
e Configuracién

Excepto por la actualizacién del firmware del mddulo, que toma algunos minutos para
completar, todas las modificaciones se completan en unos pocos segundos. Cuando esté
actualizando el firmware del mdédulo se desplegaran mensajes para ver el progreso de la

operacion.
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BEZ -F Urdatinz Svsiem

USE Key ipsardtad .. chacking for update

Urdating Hoaloa Module - ]
Updating Control Modols ean MeH
Urdating File Svaten caw MoH
Urdatina OFerating Svetem ... H-H
Updating JPU Hansoer ces MHH
Updating Plugins cee MAH

Svstenm nesds o restart. remove USE Eew

EZD0411F

Uit Startina

Ex00411A

[EZ] Urdating Modules

EI0411G

[EE] Urdatinag Modules

frasing flash Module = 1 ...

E200411H

1. Una pantalla muestra el progreso de
la actualizacion del sistema.

2. Un mensaje anuncia que el firmware
del médulo esta a punto de ser
actualizado.

3. La rutina de actualizacién comienza
por borrar el contenido de la
memoria flash dentro del médulo.

4. La rutina de actualizacibn comienza
por borrar el contenido de la
memoria flash dentro del médulo.
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[EZ] Urdating Modules

Uedating firmvare Modole ¢ 1 08, 12X

E2004111

[BE3] Updatina Modules

Updating firmware Modol

Pl dSucoseded)
Erazsirm flash Moduls @ P FHECeeds

g
Z

E200411

[B3] Updatina Modules

Updating firmuare flodule & 1 (Succasded:
Urdatina firmuware Modole @ 2 (Succesdead)
Updatina firmuwars Modules @3 (Succesdad)
Updating firmuware Module 4 (Succeeded)
Updating firmware Module @ 5 (Succeededs

Moduls @ L not detected
Medutle B 7 podh detected
Module & 8 not detected

Ez00H1E

5. El siguiente paso consiste en la
colocacién de wuna copia del
firmware nuevo dentro de |la
memoria flash del moddulo. Esta
operacion toma 3.5 minutos por
cada médulo.

6. Una vez que la operacidon en un
modulo haya sido completada
aparecera un mensaje  para
confirmar la actualizacion, entonces
el programa de actualizacién
procederd con el siguiente médulo.

7. Larutina se repite para cada mdédulo
presente. Después de que todos los
maodulos hayan sido actualizados la
configuracion es recargada y el
sistema comienza una operacion
normal.
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4.1.3 Pantalla durante la operacion normal

=
L

i,

[T
i
TR

1 e

[,

1)

2)

3)
4)

5)

Una direccién de dos digitos es asignada por el usuario a la unidad de adquisicion
ZPU durante la configuraciéon (Configuracién del Canal de Adquisicion) permite una
validacion rapida de la conexién a la red y a ZOOM Controller. Por ejemplo, usando
la identificacion de la unidad “B3”:

e (B3) La unidad de adquisicion ha recibido una direccién IP y esta conectada
apropiadamente ZOOM Server.

e [B3] La unidad de adquisicion tiene una direccion IP pero no esti conectada
a ZOOM Server.

e B3 La unidad de adquisicién no tiene una direccion IP y no esta conectada
a ZOOM Server.

Una descripcidbn es asignada por el usuario a esta unidad de adquisicion
(Configuracion del Canal de Adquisicion, bajo ZOOM Configuration 6). La
descripcion puede contener hasta 32 caracteres, aunque solamente los primeros 15
son los que se muestran.

Velocidad de rotacion en tiempo real.
Banderas de estado para la sonda de sincronizacion y para la sefial de modulacion:

(s) Sonda de sincronizacion detectada y correctamente posicionada
(s*) Sonda de sincronizacion detectada, pero no correctamente posicionada
(m) Sefial de modulacién detectada (polos moviles)

Estado de cada canal de entrada detectado. Dependiendo del nimero de modulos
instalados, la tabla puede contener hasta 16 entradas. Un grafico de barra movil
ofrece una indicacién visual en tiempo real del valor actual, cada media barra
representa cuatro por ciento del rango total. La Ultima lectura se muestra en la
unidad de medida seleccionada (ver el inciso. 8 de esta lista).

La parte inferior de la pantalla contiene informacion acerca de los valores configurados
de los canales de entrada. La informacion se presenta por dos segundos antes de que
la pantalla se actualice con informacion acerca del siguiente canal.
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6)

7

8)

9)

Canal seleccionado actualmente con la descripcion asignada por el usuario
(configuracién del sensor bajo ZOOM Configuration 6). La descripcidn puede
contener hasta 32 caracteres, aunque Unicamente se muestran los primeros 28
caracteres.

Unidad de medida seleccionada por el sensor, con procesamiento si fuera el caso.
(pp) = valor pico a pico
(p) = valor pico
(rms) = valor promedio RMS
(avg) = valor promedio simple

Tipo de parametro de entrada asociado con este sensor:

Entrehierro Fuerza Vibracion relativa
Vibracion absoluta Nivel Velocidad
Potencia activa Flujo magnético Deformacion
Margen de la punta del aspa Masa Temperatura
Corriente Fase Torque
Desplazamiento Posicion Velocidad
Excentricidad Presion Tension

Flujo Potencia reactiva

Rango de medicién configurado para este sensor, es decir, valores maximo y
minimo que pueden ser medidos por el hardware usado.

10) Niveles de alarma configurados para este canal de entrada:

Lo = umbral inferior — nivel de Alerta
LoLo = umbral inferior — nivel de Riesgo
Hi = umbral superior — nivel de Alerta

HiHi

umbral superior — nivel de Riesgo
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4.2 Mantenimiento

4.2.1 Remplazo de la bateria de respaldo

Una bateria interna provee de energia de respaldo al reloj de tiempo real, a los estados
almacenados y a la RAM CMOS cuando la linea de alimentacion CA est4 apagada. Una
bateria baja tendra como resultado un error en el reloj de tiempo real cuando se apague
y se vuelva a encender la alimentacion de CA. En caso de que suceda un defecto
importante (pérdida de la memoria), llame a VibroSystM para obtener asistencia.

Como una medida preventiva, la bateria debera ser remplazada cada dos afios. Use
una bateria de litio de 3V tipo moneda CR2032 y proceda como sigue:

& Precaucion

Para prevenir la pérdida de informacién almacenada, no desconecte la alimentacion
y remueva la bateria al mismo tiempo por un periodo mayor a 2 minutos.

W

[ G [ [ D

Apague el suministro de
alimentacion.

Quite la wunidad ZPU-5000 del
estante (quite los conectores
posteriores y el alambre de
aterrizamiento)

Quite la tapa.

Quite la tarjeta de comunicacion.
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A Precaucion

Para prevenir la pérdida de informacién
almacenada y la configuracion del reloj
de tiempo real, se debe instalar la nueva
bateria en un plazo no mayor a dos
minutos después de retirar la bateria
usada

e Saque la bateria usada.
¢ |Instale la bateria nueva.
e Reinstale la tarjeta de comunicacion.

e Coloque de nuevo la tapa y reinstale
la unidad ZPU-5000 dentro del
estante.

4.2.2 Limpieza

Limpie periédicamente la cubierta con un trapo hiumedo y un detergente suave basado
en agua. No use ni abrasivos ni solventes. Limpie Unicamente la parte exterior de la
unidad ZPU-5000. No aplique limpiador directamente a la unidad, ni permita que haya
liqguidos o derrames sobre la unidad.
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4.3 Menus PCU-5000 / ZPU-5000

4.3.1 Interfaz del usuario

El interfaz del usuario del panel frontal consiste en un teclado de 7 botones y una

pantalla VFD.

E1201094

ZPU-5000

4.3.2 Teclado

A :
MENU v CANCEL
v

E100309T

EEI boton MENU se usa para salir y entrar del
modo menda.
Los botones ENTER y CANCEL se usan para:
e Moverse al siguiente/previo nivel en el
modo Menu
e Confirmacién/ Cancelacion de una entrada

Los cuatro botones direccionales emulan a un

dispositivo apuntador y son usados para:

e Explorar a través de las opciones en un
menu

e Colocar al cursor en una posicién
seleccionada cuando se introducen datos.

e Desplazarse a través de las visualizaciones
de monitoreo disponibles y de los
encabezados en modo de monitoreo.
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4.3.3 Resumen General del Menu

El menu esta organizado en una estructura de arbol con opciones principales que llevan
a submendus. El siguiente esquematico es un “mapa” de los comandos disponibles. Esta
disefiado para ser una referencia répida y poder ayudarle a encontrar funciones
especificas, mientras usted se familiariza con el ZPU-5000.

7 ‘_I Explorar Maguina
Maguina...
Médulos... —] iseleccion de un médule) |—»{ Explorar Madulo |
Sensores
Sensores viuales... r 0
Explorar configuracibn. th (seleccion de un sensor) [—| Explorar Sensor |
Seleooién de un complemento Modificar Configuracion
Importar Configuracidn Explorar Sensor Virtual
Exportar Configuracién...
7 J Modificar Maguina
7 Maguina... .
Configuracién... Acerca de VibroSysthl... Verinformacion del sistema Madulos... —p{ (seleccion de un modulo) |—b| Waodificar Mddulo |
Infarmacian Sistema... Sensores.
Ajustes.. Médulos.. Ver informacién de los médulos. Sensores vituales (seleccion de un sensor) |—b'| Modificar Sensor |
Mantenimiento Alarmas N\ J-|
Exportar alarmas Modificar Sensor Virtual
Vista/Reconocimiento... o)
Reconocer todo
Desplegado.
Definir direccion...
Puertos COM ()
Definir Modo.. -
Crear Usuario...
Borrar/Listar usuarios. Exportar reqistros
Reiniciar unidad
Exportar registros. Instalar/Actualizar. I InstalarfActualizar
Reiniciar unidad Desinstalar...
Firmware... Desinstalar

Acceso al mend.

Main Menu

-> Configuration
Information
Setting
Maintenance

(Press CANCEL to exit)

Main Menu->Configuration

-=> PCU Plugin

(Press CANCEL to return to last menu)

Presione MENU para ingresar al Menu
Principal. La primera opcion en el Menu
Principal le da acceso a la

configuracién. Sin embargo siempre
debe seleccionar primero un
complemento.

En este ejemplo la configuracién incluye
a un complemento sencillo. Cuando la
configuracién incluye a varios
complementos use las flechas arriba o
abajo para sefalar al complemento
(Plugin) deseado y presione ENTER.
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4331 Men( Configuracion.

A) Explorar através de la Configuracion

Main Menu-=Configuration-=PCU

-=Browse Configuration
Modity Configuration
Import Configuration
Export Configuration

(Fress CANCEL to return to last menu)

Main Menu-=Configuration-=PCU-=Browse

-=Machine ...
Modules ...
Sensars ...
Virtual Sensors ...

(Fress CANCEL to return to last menu)

L Configuration-=PCU-=Browse-=Machine

Mk, Pales . B
Metwork Freg, ¢ B8 hz

Nnmlna{ Air Gap : 14 mm
Mominal Power = Eg TH
Machine Type : plan
Rofation : H

Pole Numbering
Angle Numbering : CW

(Fress CANCEL to return to last menu)

... Configuration-=PCU-=Browse-=Modules

-=Module #1

(Fress CANCEL to return to last menu)

Una vez que se ha seleccionado un
complemento se presenta un Menu de
Configuracion (Configuration Menu) .

El comando Explorar (Browse) permite
observar los detalles de la configuracion
actual en la pantalla VFD. Con este
comando la informacion  puede
mostrarse pero no se puede editar.

La primera pantalla permite la seleccion
de uno de los cuatro niveles de
configuracion.

En el nivel Maquina (Machine) una
pantalla sencilla despliega la
informacion  nominal acerca  del
alternador.

En el nivel Modulos (Modules) se
presenta un submenu para seleccionar
que moédulo se desplegara.

PCU-5000 Y ZPU-5000 — Manual Del Usuario

63



. PCU -=Browse -=Modules -=Module #1

Monitared i True
Module : Module - 1
Model : CIMM 28
Signal Input Type : 4720 mb
PFrocessing ¢ Mone
Version P2

(Press CANCEL to return to last menu)

. PCU-=Browse-=Madules -=Module #3

Synchro (in) : Falling Edge
Synchro (out) : Falling Edge
Third Party Synchro: No

Synchro Duration : 580 us
Synchro Delay r B ous

(Fress CANCEL to return to last menu)

.. PCU->Browse->5ensors 1.8

-=5ensor CH#1 @ PCS 302

(Fress CANCEL to return to last menu)

. Browse-=5ensors -=5ensor-=Into

Hﬁnltﬂ EH b : grue

S T
Gefautt Display ol

mﬁuEar ?05. H

1 15pla H

3 § ) L E urt

%Hggt F Bssing : égﬁ E%Peak

¥50¥ X H u% uri .

(Press CANCEL to return to last menu)

La informacién para médulos analégicos
de E/S (nimero 1 a numero 8) es
mostrada en una pantalla sencilla.

También se despliega la informacion
concerniente al moédulo de Control
(numero 9) en una pantalla sencilla.

En el nivel Sensores (Sensors) un
menu de dos paginas permite la
seleccion de un sensor entre 16.

Se presenta informacion acerca de los
sensores en tres pantallas.
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... Browse-=Sensors -=Sensar-=Alarms Max,
Maximum Monitored : Mo

=- -
(Fress CANCEL to return to last menu)

... Browse-=5Sensors -=5ensar-=Alarms Max,
Maximum Monitored : Yes

DGR Threshald v 350 um
DGR Trig Befaresafter @ 3/3 turn(s)
ALR Threshaold r 380 um
ALR Trig Beforesafter : 3/3 turn(s)
=- -=

(Fress CANCEL to return to last menu)

.. Browse-=Virtual Sensors-=Info

-=Monitored : true
Alarms Max ...

(Fress CAMCEL to return to last menu)

b) Modificacion de una configuracion

La segunda pantalla contiene
informacion acerca de los niveles de
alarma. Si los niveles maximos no son
monitoreados la pantalla estara
practicamente vacia.

Si los niveles maximos son
monitoreados, la pantalla contendra
informacion acerca de los umbrales de
Alarma y de Peligro.

El comando Modify permite realizar cambios en la configuraciéon. Sin embargo, sélo
algunos parametros pueden ser editados; la adiciébn o la remocion de modulos o de
sensores individuales no esta permitido. Para tener acceso a toda la configuracion, se
debe usar el programa ZOOM Configuration, y el archivo de configuracion resultante

debera ser importado en la unidad.

Main Menu-=Configuration-=PCU-=Modify

-=Machine ...
Modules ...
Sensars ...
Virtual Sensors ...

(Press CANCEL to return to last menu)

La primera pantalla permite la seleccién
de uno de los cuatro niveles de
configuracion.
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..Configuration-=PCU-=Madify-=Machine

-=Mb, Poles : B8
Metwark Freg. @ 6B hz
Rotation : COW

Pole Numbering : CW
Angle Numbering : CW

(Press CANCEL to return to last menu)

.. Configuration-=PCU-=Madi fy-=Modules

-=Module #1
Module #2
Module #9

(Press CANCEL to return to last menu)

.. PCU-=Madify->Modules ->Module

-=Monitored 1 True

(Press CANCEL to return to last menu)

En el nivel Maquina (Machine) se
puede editar la siguiente informacion:

Numero de Polos: Ingrese un valor
entre 2y 200

Frecuencia de la Red: 50 hz 6 60 hz
Rotacion: Auto Detect (Auto
Detectar), CW* 6 CCW**
Enumeracion de los Polos: sentido
horario o antihorario

Enumeracion del Angulo: sentido
horario o antihorario

En el nivel Modulos (Modules) se
presenta un mena para seleccionar el
madulo a editar.

Para modulos analdgicos de E/S la
Unica opcién que puede ser cambiada
es si es que el modulo es monitoreado o
no, se le puede asignar el valor
Verdadero (True) o Falso (False).

Note que si el modulo estd configurado
para no ser monitoreado el sensor
virtual asociado a este médulo tendra la
misma configuracion.
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.. PCU-=Modify->Modules -=Module

Monitored ¢ True
Synchro (in) ! Falling Edge
Synchro (out) : Falling Edge

Third Party Synchro: No
Synchro Detection @ 5 Voltis)
synchro Duration r 580 us
Synchro Delay B ous

(Press CANCEL to return to last menu)

oo PCU-=Modify-=5ensors 1. .8

-=5ensor CHEL @ AG 060 deg
Sensar CHEZ : AG 090 deg

(Press CANCEL to return to last menu)

Para modulos de control se puede editar
la siguiente informacion:

Monitored: True / False
Monitoreado: Verdadero o Falso

Synchro (in): Falling Edge / Rising

Edge
Sincronizacion (entrada): Flanco
ascendente o flanco
descendente

Synchro (out): Falling Edge /

Rising Edge
Sincronizacion (salida): Flanco
ascendente o flanco
descendente

Third Party Synchro: Yes / No
Sincronizacion de terceros: Si o
No

Synchro Detection: (-20, +20) V
Deteccién de sincronizacion: de
-20 a +20 Volts

Synchro Duration: (100, 1000) us
Duracién de sincronizaciéon: de
100 a 1000 ps

Synchro Delay: (0,1000) ps
Retraso de sincronizacion: de 0
a 1000 ps

En el nivel sensores un submenu de dos
paginas permite la seleccion de un
sensor entre 16.
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.. Modify-=5ensors-=Sensor-=Info

-}I"‘Dl?_lt red v Trus
Default Dsiplay : Minimum
Angular Position : @ deg.
Min Display : B.8mm
Max Display : 53,8 mm
Offset ;3.8 mm
Uit + mm

Alarm Min ...

(Fress CANCEL to return to last menu)

En la primera pantalla del sensor se
pueden editar los siguientes parametros:

Monitored: True / False
Monitoreado: Verdadero o Falso
Default Display: Minimum / Maximum /
Average
Desplegado por defecto: Minimo,
Maximo o Promedio
Angular Position: (0, 359)
Posicién angular: de 0 a 359
Min Display: minimum value on the
sensor range + offset
Desplegado minimo: El valor
Minimo en el rango del sensor +
desplazamiento
Max Display: maximum value on the
sensor range + offset
Desplegado maximo: El valor
Maximo en el rango del sensor +
desplazamiento
Offset: enter a value from 0 to Max
Display
Desplazamiento: Ingresar un valor
desde 0 hasta desplegado maximo

Unit: depends on the sensor type.
When the Unit is changed, all values
are recalculated

Unidades de medida: Depende del

tipo del sensor. Cuando la unidad se
cambia todos los valores son
recalculados.

La seleccién del ultimo elemento desplegaré la segunda pantalla de sensor.
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o Modify-=Sensors-=Sensar-=Alarms Min,

-=Minimum Monitored @ Yes
DGR Treshold : 17.88 mm

DR Tr & :

[H3R E?%gre Trig : %urn
DGR After Trig™

ALR Treshold r 208,80 mm
ALR Trig Mode o Jurn

ALR Before Trig
ALR After Trig™ : 3

(Press CANCEL to return to last menu)

En la segunda pantalla de sensor se
pueden editar los siguientes
pardmetros:

Minimum Monitored: Yes or No
Minimo monitoreado: Si o No
DGR Threshold: enter a value for
triggering a Danger alarm
Umbral Riesgo: Ingrese un valor
para la activacion de una alarma
de Riesgo
DGR Trig Mode: Turn or Time
Modo de disparo de Riesgo:
Vuelta o Tiempo
DGR Before Trig: enter a value from
Oup
Riesgo antes de la activacion:
Ingresar un valor a partir de O
DGR After Trig: enter a value from O
up
Riesgo después de la
activacion: Ingresar un valor a
partir de 0
ALR Threshold: enter a value for
triggering an Alert alarm
Umbral de alarma: Ingresar un
valor para la activacion de una
alarma de alerta
ALR Trig Mode: Turn or Time
Modo activacién de alarma:
Vuelta u Hora
ALR Before Trig: enter a value from
Oup
Alarma antes de la activacion:
Ingresar un valor a partir de O
ALR After Trig: enter a value from O
up
Alarma después de la
activacién: Ingresar un valor a
partir de 0
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c) Importacion de una configuracion

Main Menu-=Configuration-=PCU-=Import

Insert USB key and press ENTER ...

(Press CANCEL to return to last menu)

Main Menu->Configuration->PCU->Impart

Insert USE key and press ENTER ...
No key was found ...

(PFress CANCEL to return to last menu)

Main Menu-=Configuration-=PCU-=Import

Checking directory
Importing Configuration files ... done

Reboot is neesded (menu MAINTEMANCE)

[Fress CANCEL to return to last menu)

d) Exportacion de una configuracion

Main Menu-=Configuration-=PCU-=Export

Insert USEB key and press ENTER

(Fress CANCEL to return to last menu)

El comando Importar Configuracion
permite la recuperacién de los archivos
de configuracion guardados en un
dispositivo USB.

Los archivos de configuracién deben
estar en un directorio Illamado
“Configurations/ZAC/Import”.

Se mostrard un mensaje si no se ha
detectado un dispositivo USB o si tal
dispositivo USB no contiene archivos
vélidos de configuracion.

Se despliega un mensaje después de
que haya habido una importacion
exitosa de los archivos de configuracion
para recordar al usuario que se necesita
reiniciar el sistema.

El comando Exportar Configuracion
(Export Configuration) permite
guardar en un dispositivo USB una
copia de una configuracion que ha sido
modificada de localmente.
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Main Menu-=Configuration-=PCU-=Expart

Insert USB key and press ENTER
Mo key was found ...

(Press CANCEL to returm to last menu)

Main Menu-=Configuration-=PCU-=Export

Creating directory ........ dane
Getting Configuration files

(Fress CANCEL to return to last menu)

Main Menu-=Configuration-=PCU-=Expart

Files are now exparted to USE key

(Fress CANCEL to return to last menu)

433.2 Menu de Informacion

Main Menu->Information

-> About VibroSystM ...
System ...
Modules ...
Alarms ...

(Press CANCEL to return to last menu)

E240211F

Si un dispositivo USB no ha sido
detectado se mostrard un mensaje.

A menos que ya exista, se creara de
manera automatica un directorio
llamado “Configuration/ZAC/Import”
en el dispositivo USB.

Después se afadird un folder nuevo,
identificado con la fecha y la hora actual
para almacenar archivos de
configuracion (locales y de red).

Las configuraciones actuales seran
copiadas en el dispositivo portéatil USB.
Presione Cancelar para regresar al
menu anterior.

El menu informacion (Information) le da
acceso a cuatro opciones.
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Main Menu->Information->About VibroSystM

Web : www.VibroSystM.com
Email : techsupp@vibrosystm.com
Phone : (450) 646-2157

Fax : (450) 646-2164

USA : 1-800-663-8379

(Press CANCEL to return to last menu)

E240211G

Main Menu->=Information-=System

Unit Address : H1

Unit Version 1 6.2.3.2

Unit 0S5 Version : 6.1.0.16
Unit IP Address : 192.168.0.12

Plugin ZAC 1 6.2.3.2

(Press CANCEL to return to last menu)

E2402111

Main Menu-=Information-=Modules

Modules T (C/F) | %CPU | Version

Module 37/99 89 1.4.1
Module
Module
Module
Module
Module
Module
Module
Module N/A N/A 1.0.3

HeoH o H W R R
OO~ U AW

(Press CANCEL to return to last menu)

E240211J

Main Menu-=Information->Alarms

-= Export Alarms ...
View/Acknowledge
Acknowledge All ...

(Press CANCEL to return to last menu)

E240211K

Seleccione “About VibroSystM” para
obtener informacién acerca de cémo
contactarnos.

La pantalla de Informacion para el
Sistema (System) muestra la direccion
y la version de la unidad, la direccion IP
que le ha sido asignada a esta unidad
(0 el mensaje de desconexion “Not
Connected”), asi como el nidmero de
version de cada  complemento
detectado.

Seleccione “Modules” para desplegar
informacion acerca de la operacion de
varios modulos.

Seleccione “Alarms” para acceder al
submenu de administracién de alarmas.
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Main Menu->Information->Alarms->Export

Insert USB key and press ENTER

(Press CANCEL to return to last menu)

E240211L

Main Menu-=Information->Alarms

-»2/24/2011  11:25:33 AM : 1
2/24/2011 11:25:34 AM : 1

(Press CANCEL to return to last menu)

24021 1M

Main Menu-=Information->Alarms->Alarm

DaHr 1 2/24/2011 11:25:33 AM
Level : Alert

Value : 0.08

Sensor : 1

Pole# i Not Available

Blade# : Not Available

Acknowledge 7?7 (Press ENTER)

(Press CANCEL to return to last menu)

E2402110

4.3.3.3 Menu Configuraciones

Main Menu->Settings

->=Display ...
Set Address
COM Ports ...
Set Mode ...
Create User ...
Delete/List Users ...

(Press CANCEL to return to last menu)

Seleccione “Export Alarms” para
guardar la informacién acerca de las
alarmas activadas en una memoria
USB.

Seleccione “View Acknowledge” para
mostrar una lista de todas las alarmas
no reconocidas. Para obtener
informacién mas detallada, seleccione
una alarma de la lista y presione
ENTER

Enseguida se despliega informacién
sobre la alarma seleccionada. Para
reconocer la alarma presione ENTER

El menu de configuraciones (Settings)
permite el acceso a seis opciones.
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Main Menu->Settings-=>Display

-> Brightness
Power Options

(Press CANCEL to return to last menu)

Main Menu-=Settings-=Brightness

-Press LEFT and RIGHT arrow to change
-Press ENTER to accept changes

&% Ml - 160%

(Fress CANCEL to return to last menw)

Main Menu->Settings->Power Settings

-This action will power off the display
-Press any key to power on again
-Press ENTER to save changes

-» Turn off display : never

(Press CANCEL to return to last menu)

El submend “Display” permite el acceso
a dos parametros. La modificacion de
estos pardmetros no requiere reiniciar el
sistema.

Se puede ajustar el brillo de la pantalla
para una legibilidad éptima.

Se puede configurar la pantalla para
gque se apague automéaticamente
después de un periodo de tiempo (entre
5y 20 minutos), o que permanezca
siempre encendida.
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Main Menu-=>Settings->Address

-This will change the device addresses
-Reboot is needed to apply changes

-> Unit address : H1
DHCP enabled : Yes
Static IP address 255.255.255.255
Subnet Mask 255.255.255.000
Default Gateway 000.000.000.000

(Press CANCEL to return to last menu)

Main Menu-=Settings->Com Ports

-Select RS-422 or RS-485 mode
-Press ENTER to accept changes

-> Port A Mode : RS-485
Port B Mode : RS-485

(Press CANCEL to return to last menu)

Main Menu-=>Settings->Mode

->» Connected to the ZOOM system
Standalone, not connected to ZOOM

(Press CANCEL to return to last menu)

Si se necesita se puede cambiar la
direccion de la unidad (Unit Address).
Los caracteres permitidos estan
limitados a las 26 letras del alfabeto, en
Maylsculas y en Minasculas y en
Numeros del 0 al 9.

Si el DHCP esta habiltado (DHCP
enabled: YES), ignore las 3
configuraciones siguientes para esta
pantalla.

Si el DHCP no esta habilitado (DHCP
enabled: NO), contacte su
administrador de red para obtener la
informacién a ingresar en las tres
configuraciones siguientes para esta
pantalla

El sistema debe ser reiniciado después
de hacer un cambio a esta
configuracion.

El modo de operacion de los dos
puertos serie del modulo de
comunicacion, ya sea el RS-485 o bien
el RS-422 pueden ser cambiados si se
requiere.

El sistema debe ser reiniciado después
de hacer un cambio a esta
configuracion.

Ese el comando “Mode” para ajustar la
operacién de acuerdo a la configuracién
general, ya sea conectado a ZOOM
Controller en red o como unidad
independiente.
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Main Menu-=>Settings->Mode

Saving Settings ... done

Reboot is needed (menu MAINTENANCE)

(Press CANCEL to return to last menu)

Main Menu->Settings->Create User

-Select an access mode
-Enter a new password

->= Mode :  Admin
Password : 0eeO ...
Validate & Save

(Press CANCEL to return to last menu)

La modificacion del parametro “Mode”
requiere reiniciar el sistema

Por defecto, cada unidad de adquisicién
contiene un solo usuario (administrador)
gue no tiene una contrasefia asociada.
Se puede acceder al menu desde el
panel frontal sin restricciones.

Para restringir el acceso a ciertas
operaciones, use al comando “Create
user”. Se debe asignar una contrasefia
a por lo menos un usuario administrador
(Admin), Entonces se pueden agregar
varios usuarios invitados (Guest),
asociando un cdodigo de cuatro digitos
distinto a cada uno de ellos. Los
caracteres permitidos son: de 0.9, a..zy
A.Z.

Las operaciones son restringidas de
acuerdo al tipo de usuario como se
muestra en la siguiente tabla.

Operacién

Administrador | Invitado

Configuration->Import Configuration Configuracion -> Importar configuracion

Configuration->Browse

Configuracion ->Explorar

|

Information->About VibroSystM

Informacion -> Acerca de VibroSystM

|

Information->System...

Informacion -> Sistema

|

Information->Modules

Informacion -> Modulos

Information->Alarms->Export Alarms  Informacién -> Alarmas -> Exprtar Alarmas

Settings->Display

Configuraciones -> Pantalla

Settings->Set Address

Configuraciones -> Definir Direccién

Settings->COM Ports

Configuraciones -> Puertos COM

Settings->Mode

Configuraciones -> Modo

Settings->Create User

Configuraciones -> Crear Usuario

Settings->Delete/List Users

Configuraciones -> Borrar/Listar Usuarios

Maintenance->Export Logs

Mantenimiento -> Exportar registros

Maintenance->Restart Unit

Mantenimiento -> Reiniciar Unidad

R

Maintenance->Firmware->Install/Update Mantenimiento -> Firmware ->

Instalar/Actualizar

Maintenance->Firmware->Uninstall Mantenimiento -> Firmware -> Desinstalar

Maintenance->Restart Unit (Fail Safe) Mantenimiento -> Reiniciar Unidad (A prueba

de fallos)

N M NNNNNNNENRNRENEERF
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Main Menu->Password

-Please enter a password
-Press ENTER to confirm

Password : DOOO

Main Menu-=Settings->Delete User

-Press ENTER to delete the selected user

Password: ADO1l (Admin)
-> Password: ROS1 (Guest)
Password: JAS3 (Guest)

(Press CANCEL to return to last menu)

4.3.3.4 Maintenance Menu

Main Menu->Maintenance

-> Export Logs
Restart Unit
Firmware ...

(Press CANCEL to return to last menu)

a) Exporting Log Files

ﬂg&n MEnu-rHaintEngch-}EﬁEurt Logs

Insert USB key and press ENTER ...

(Fress CANCEL to return to last menu)

Una vez que las contrasefias han sido
definidas, el sistema la solicitar4 para
acceder al menu principal.

El menu “Delete User’ sirve para
eliminar usuarios, solo esta disponible
para usuarios administradores. Utilice
los botones de navegacién arriba/abajo
para seleccionar un usuario, después
presione ENTER para borrarlo o
CANCEL para regresar al menu
anterior.

Existen tres opciones disponibles en el
menu de mantenimiento (Maintenance).

El comando “Export Logs” coloca una
copia de todos los archivos de registro
en un dispositivo USB. Estos archivos
contienen datos de rastreo de los
eventos del sistema.
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Main Menu-=Maintenance-=Export Logs

Insert USB key and press ENTER ...
Mo key was found ...

(Fress CANCEL to return to last menu)

Main Menu-=Maintenance-=Export Logs

Files are now exported to USE key

(Fress CANCEL to return to last menu)

b) Reiniciando la unidad

Maine Menu-=Maintenance-=Restart Unit

-This action will reboot hg d?vice
-Eurrent,measu{fmentg,wﬂ e lost
-Frotection wil be disable during reboo

Press ENTER to reboot now

(Fress CANCEL to return to last menu)

Rl - Unit is rebooting, please wait

Si no se detecta un dispositivo portatil
USB, se mostrara una segunda linea de
mensaje.

A menos que ya exista, se creara de
manera automatica un directorio
llamado /VSM Exported Files ZAK/.
Después, un nuevo folder identificado
por la fecha y la hora actual sera
afiadido para almacenar los archivos de
registro exportados.

El comando “Restart Unit” Reinicia el
sistema.

Note que son mostrados mensajes para
recordarle que las mediciones actuales
se perderan y que la proteccién serda
inhabilitada durante la operacion.

Mientras el sistema se esta preparando
para esta operaciébn de reinicio se
mostrara un mensaje.
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c) Firmware

Main Menu-=Maintenance->Firmware

-=Install / Update ...
Uninstall ...

(Fress CANCEL to return to last menu)

Maintenance-=Firmware->Install/Update

Insert USE Key and press ENTER ...

(Fress CANCEL to return to last menu)

Maintenance-=Fimware-=Install/Update

Insert USE Key and press ENTER ...
Mo key was found ...

(Fress CANCEL to return to last menu)

Maintenance->Firmware->Install/Update

-=ZAC : install

[Press ENTER to install/update)

(Fress CANCEL to return to last menu)

Se puede instalar/actualizar el firmware
desde un archivo almacenado en un
dispositivo USB, o desinstalado.

Al seleccionar el comando
instalar/Actualizar (Install/Update) se
despliega un mensaje para solicitar la
insercién de un dispositivo USB.

Se mostrard una segunda linea en el
mensaje si no se detecta dispositivo
USB, o si el dispositivo insertado no
contiene firmware valido.

Una lista de todo el firmware detectado
serd mostrada. Seleccione el firmware
deseado y presione ENTER.
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Maintenance-=Firmware-=Install/Update

-=ZAC : install (done)

Unit need to be rebooted to complete tas
(Press CANCEL to return to last menu)

Maintenance-=Firmware-=Uninstall

-=Plugin PCU : Uninstall

(Fress CANCEL to return to last menu)

Maintenance-=Fimware-=Uninstall

Uninstalling plugin ... done

(Unit need to be rebooted to complete ta
[Press CANCEL to return to last menu)

Se despliega un mensaje para recordar
que el sistema debe ser reiniciado,
después de que se ha instalado o
actualizado el firmware.

Se muestra una lista de todos los
complementos (Plugin) detectados.
Seleccione el complemento al cual se le
debe desinstalar el firmware, y presione
ENTER.

Se despliega un mensaje para recordar
que el sistema debe ser reiniciado,
después de que se ha desinstalado el
firmware.
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5. RESOLUCION DE PROBLEMAS

Verifique los siguientes puntos si su unidad ZPU-5000 o PCU-5000 no esté funcionando
como se espera. Estos consejos le ayudaran a resolver los problemas méas comunes.

5.1 Resoluciéon de problemas del Hardware ZPU-5000/PCU-5000

Si, al encender la unidad de adquisicion, los indicadores LED y la pantalla no
encienden, verifique el suministro de alimentacion.

5.1.1 Verificacion del suministro de alimentacién

Primero mida la tensién en la parte posterior de la unidad con un multimetro. Asegurese
de que la unidad reciba alimentacion de una fuente CA dentro del rango prescrito (100 a
240 VCA, 50 — 60 Hz).

- Si la unidad de adquisicion no recibe alimentacion verifique el cableado de
alimentacibn comenzando con los disyuntores externos que protegen a la
unidad.

- Si la unidad de adquisicion recibe alimentacion, verifique los fusibles (parte
posterior de la unidad de adquisicién). Si la unidad de adquisicién adn falla en
responder, contacte a VibroSystM para asistencia.

5.1.2 Encendido normal de una unidad ZPU-5000

Verifique la secuencia de inicializacion al observar los indicadores LED vy la pantalla de
la unidad. Un arranque normal de la unidad toma aproximadamente 20 segundos. Vea
“4.1 indicadores LED del panel frontal” en la pagina 51 para conocer la secuencia de
encendido correctamente.

Verifique lo siguiente:

¢ Sila informacién en la pantalla difiere de la secuencia de encendido, el firmware en
la ZPU puede ser incorrecto y necesitara ser reinstalado;

e Silos indicadores LED y la pantalla encienden, ha ocurrido una falla importante en el
suministro de alimentaciéon u otro componente importante de la ZPU-5000. Contacte
a VibroSystM para asistencia.

5.1.3 Conexién con lared

ZPU-5000 y PCU-5000 se pueden conectar a diferentes tipos de redes como pueden
ser ModBus RTU o TCP/IP. Si se requiere una conexion Ethernet, recomendamos una
red privada con un Controlador ZOOM y que esté reservada exclusivamente para
componentes de VibroSystM.
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ZPU-5000 y PCU-5000 pueden ser direccionados de diferentes formas:

a) Atribucion de una direccién IP a través de DHCP. La unidad debe ser
conectada a un enrutador o a ZOOM Controller con Windows Server para
obtener su direccion IP;

b) Atribucion de una direccion IP a través del teclado del panel frontal
(Unicamente ZPU-5000).

Verifique, en la parte posterior de la unidad de adquisicion, los dos indicadores LED
junto al puerto Ethernet sobre el médulo de comunicacion:

E240705C

e EIl LED inferior debera iluminarse para
confirmar el enlace a la red de 100 Mbps
y el LED superior destella cuando hay

1) TX+

‘2) = actividad en la red.
3) EI}I(NI+U50 e Si los LED no muestran ninguna
: actividad haga verificaciones a nivel de
5) SIN USO
software.

6) RX-
7) SIN USO
8) SIN UsO

Si la unidad de adquisicion esta configurada a través de DHCP, use el teclado del
panel frontal para confirmar que una direccion IP ha sido obtenida desde DHCP (vea
“4.3.3.2 Menu de informacién” en la pag.73).

Si la direccién IP de la unidad de adquisicion fue ingresada manualmente, verifique
gue la direcciéon no exista ya en la red y que sus parametros (mascara y puerta de
enlace) son correctos.

Si la configuracion incluye mas de una unidad de adquisicion, verifique que una
direccion Unica IP es asignada para cada uno.

5.1.4 Verificaciéon de los modulos analégicos

Verifique el procedimiento de encendido de los mddulos analdgicos de entrada:

Los indicadores LED deben brillar de color naranja por dos segundos al momento de
encenderse y después cambiar ya sea verde o rojo, dependiendo del estatdo de la cadena
de medicién conectada al mdédulo.

Bajo ciertas condiciones es normal que el LED se prenda de color verde brevemente antes
de cambiar a rojo.

Verifique, en la pantalla frontal de la unidad, que el estado de cada cadena de medicién
confirma, el color del indicador LED en el mddulo analdgico de entrada correspondiente.
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Si los indicadores LED en la parte posterior de un modulo permanecen de color
naranja es porque se ha encontrado con un problema de firmware y se necesita
recargar un nuevo firmware dentro de la unidad de adquisicion. Consulte el
procedimiento de instalacion del firmware (vea “4.1.2 Actualizacién del firmware” en
la p4g. 54).

5.1.5 Verificacion del médulo CTRL-100

Verifique el procedimiento de encendido del moédulo de control:

El indicador LED debera cambiar a verde por dos segundos, parpadear tres veces y
después destellar un pulso corto cada vez que la ZPU-5000 reciba la sefal de
sincronizacién cuando la maquina esté en rotacion para confirmar que la sonda de
sincronizacién esta presente y operante.

Si el indicador LED en la parte posterior del médulo permanece de color naranja, se
ha encontrado con un problema de firmware y debe recargarse un firmware nuevo
dentro de la unidad de adquisicién. Consulte el procedimiento de instalacion del
firmware (vea “4.1.2 Actualizacién del firmware” en la pag. 54).

5.2 SOLUCION DE PROBLEMAS DE SOFTWARE ZPU-5000/

PCU-5000

Una vez que se haya verificado todo el hardware deben realizarse pruebas funcionales
a nivel software para validar la operacion del sistema en un ambiente de red. Estas
pruebas no se necesitan para las unidades PCU-5000 en modo de elemento Unico
instalado sin el software ZOOM Suite.
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5.2.1 Solucién de problemas de Ethernet

Para validar completamente la operacion de una unidad ZPU-5000 el software ZOOM
Suite debe estar instalado y ser funcional como se describe en la Guia de Usuario del
Software ZOOM. Con el software ZOOM Suite completamente cargado y en operacion,
se debe completar la configuracion de acuerdo al hardware presente. Abra la interfaz de
usuario de ZOOM Diagnostic o el servicio ZOOM Look 5000 y verifique:

™" Z00M ZAC [ZLK_6_3_SPRNT4] EI@'@

Fle Tools View Trace Help

M=

= @ ZLK_E_3 SPANT4 Detals Date
=g Al {Processing urit runnng at 192 1681.179, version 6.1 0.16. | 1/27/20011 32328 PM
= b ZAL version 6300, 1/27/2001 32328 PM
=g U1
g AGD
g AGSO

Server

@ Server Connection
'@ Valid Confguration

Connected to XPSP208122010

La direccion de la unidad de adquisicion asociada con el complemento de software
es la misma que en la pantalla frontal.

El estado de comunicacion con la unidad de adquisicion es correcto (casilla en color
verde)

Sobre la pantalla frontal de la unidad de adquisicion, un cddigo permite una rapida
validacion de la conexiéon a la red y al Controlador ZOOM. Por ejemplo, si usamos
“Al”para identificar la unidad, tenemos:

e (Al) Launidad de adquisicion ha recibido una direccion IP y esta conectada
correctamente a ZOOM Server.

e [Al] La unidad de adquisicion tiene una direccion IP pero no esta
conectada al ZOOM Server.

o Al La unidad de adquisicibn no tiene una direccion IP y no esta
conectada al ZOOM Server.

Si se usa el DHCP y la unidad de adquisicién no ha recibido su direccion IP, las
causas posibles son numerosas: Problemas de conexion, problemas de enrutador,
servidor DCHP, mal cableado, etc. Si la unidad de adquisicién tiene una direccién IP
pero no esta conectada a ZOOM Server, detener y reiniciar al servicio puede
restaurar la conexion.

Si la direccién IP de la unidad de adquisicién fue ingresada manualmente, verifique
gue la direccion no exista ya en la red y que sus parametros (mascara y puerta de
enlace) son correctos.
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5.2.2 Resolucion de problemas en los Médulos Analdgicos.

Los médulos analdgicos son componentes inteligentes que estan en comunicacion con
la tarjeta madre de la unidad de adquisicion. Pueden usarse varios medios para
confirmar que un mddulo analdgico estd operando de manera correcta y que tiene
comunicacion con la tarjeta madre.

Primero, revise lo siguiente:

El color de los LED en la parte posterior de los diferentes modulos (indicadores
Channel OK)

Todos los canales que fueron configurados a través de ZOOM Configuration
también estan enlistados en la pantalla frontal de la unidad.

La pantalla frontal de la unidad de adquisicibn muestra el estado de cada maodulo.
Revise el mensaje asociado a cada canal:

Si tanto un grafico de barra como un valor numérico son desplegados, el parametro
esta siendo leido correctamente.

Si se despliega el mensaje “NotOK”, ha ocurrido un problema de fuera de rango.
Revise la conexion de la cadena de medicion, y que el LED en la parte posterior del
médulo esté en rojo.

Si una (T) es desplegada junto a un “NotOK”, es porque la configuracion no
concuerda con el tipo de modulo.

Si una (F) es desplegada junto a un “NotOK”, es porque la versién del firmware es
incorrecta. Consulte la instalacion del firmware (vea “4.1.2 Actualizacion del
Firmware” en la pagina 54).

5.2.3 Pruebade la Funcionalidad de ZPU-5000

Desde ZOOM Application tome una medicion de muestra que no incluya sincronizacion
para revisar el estado de las cadenas de medicion. Si no se puede tomar una medicion,
revise la conexion de red entre la unidad de adquisicion y su servicio. Para hacer esto,
use el interfaz del usuario asociado al servicio.

™ 200K 24C [ZLK_6_3_SPRNT4]

Fle Tools View Tiace Help

=
= [y ZLK_E_3_SPRNT4 Detads Date
2 g Al Processing uni tunnng af 132 168 1179, version 51 015 |  1/27/2011 32323 PM
=gk 2ZAC version B3 00, 172772011 32328 PM
=5 ZFU1
@ AGD
§ AG S0

Server ~

@ Serves Connection
@ Wabd Configuration

Connected to XPSP208122010

Si se han detectado variaciones de entrehierro, proceda a la validacién de la posicién de
la sonda de sincronizacion tomando una medicién de muestra con sincronizacion.
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6. ESPECIFICACIONES GENERALES DE LAS UNIDADES

PCU-5000 Y ZPU-5000

6.1 Caracteristicas eléctricas

MODULO DE CONTROL

Entradas:

- Tipo

- Nivel de disparo

- Histéresis

- Longitud del pulso
Salidas:

- Tipo

resistor de polarizacion positiva a 24V (pull up)
3.8V

+ 250 mV

Minimo de 10us.

Colector abierto NPN (35Vméax. / 15mA max.)

Nota: Este mddulo cuenta con una salida que suministra +24 V (100 mA) que puede ser usada
como fuente de alimentacion para los sensores de sincronizacion (1/rev.)

MODULO DE COMUNICACION

Puerto Ethernet:
- Protocolo
- Velocidad
Puertos RS-422/RS-485:
- Especificaciones Eléctricas
- Velocidad

TCP/IP
Hasta 100 Mbps

Duplex de 4 cables o semi-duplex de 2 cables
115,200 bps

Puertos USB (compatible con 1.1, 2.0):

- Conexiétn
MODULOS ANALOGICOS DE E/S

Tipos disponibles:
- entrada de 0/10 V
- entradade 0/5V
- entradade +/-5V
- entrada de 0/-20 V
- 4/20mA
- Modo de transmision ICPg

Procesamiento
- DSP
- Resolucién A/D
- Rango de Muestreo

Tipo A, Hembra.

De 0 a +10 Volts (CD @ 1 KHz)
De 0 a +5 Volts (CD @ 1 KHz)
De -5 a +5 Volts (CD @ 1 KHz)
De 0 a-20 Volts (CD @ 1 KHz)
De 4 a 20 mA Volts (CD @ 1 KHz)
Existen diferentes modulos para acelerometros y
velocimetros que usan ICP

135 MIPS
16 bits
8,000 muestras por segundo (Por canal)
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Salidas del controlador de relé (4 por canal)

- LO “alerta” Colector abierto NPN (35Vmax. / 15mA max.)
- Hl “alerta” Colector abierto NPN (35Vmax. / 15mA méx.)
- LOLO *“peligro” Colector abierto NPN (35Vmax. / 15mA max.)
- HIHI “peligro” Colector abierto NPN (35Vmax. / 15mA max.)

Salidas analogicas (4 por canal)

- Salida de corriente sin tratar De 4 a20 mA
- Salida de tensioén sin tratar De 0 a +10V

- Salida de corriente de tendencia De 4a 20 mA
- Salida de tensién de tendencia DeOa+10V

Procesos Disponibles: (Cada canal es programable individualmente)

- Salida sin tratar:
« Integracién simple
« Integracién doble
« Sin procesamiento

- Salida de Tendencia.
* VValor de entrehierro

« Valor pico a pico de la salida sin tratar
« Valor de pico de la salida sin tratar
* Valor RMS de la salida sin tratar

* Valor minimo de la salida sin tratar

* Valor maximo de la salida sin tratar

« Sin procesamiento de la salida sin tratar

« Valor vectorial Maximo (Smax) de los valores sin tratar (X-Y) recibidos desde
dos canales del mismo médulo.

* Valor angular (&) de Smax

SUMINISTRO DE ALIMENTACION

e Tension de entrada 100-240 VCA

e Frecuencia de entrada 50-60 Hz

e Consumo de energia 65 W

e Fusible Dos (2) de 250 V 3.15A, de fundido lento

(Uno en linea y otro en neutral)

TARJETA DE PROCESADOR

- Tipo EBX, 800 MHz
- Capacidad del bafer de memoria 50,000 muestras (por canal)
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6.2 Caracteristicas ambientales

e Rango de temperatura

- En operacion De 0° a 50°C [32° a 120°F]

- En almacenamiento De -40° a 80°C [-40° a 175°F]
¢ Humedad Hasta 95% sin condensacion.
e Altitud maxima 2000 m

6.3 Caracteristicas fisicas (Totales)

e Tipo de gabinete Montaje para estante 19” 3U de alto, NEMA1 /
IP20
¢ Dimensiones:
A - Altura 133.4 mm [5.25 pulgadas]
B - Ancho (Frontal) 482.6 mm [19.00 pulgadas]
C - Ancho (Posterior) 442.5 mm [17.42 pulgadas]
D - Profundidad 457.2 mm [18.0 pulgadas]
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